Rotary laser Type of tripod thread 5/8"
m R t h ’ ,VR Dimensions 204x202x202 mm
O ec Weight 2,175 kg
User manual DELIVERY PACKAGE
i Rotary laser — 1 pc.
Congratulations on your purchase of rotary laser Rotech HVR Handles — 1 pc

CONDTROL.

Safety instructions can be found in the end of this user manual
and should be carefully read before you use the device for the
first time.

SAFETY INSTRUCTIONS

Attention! This user manual is an essential part of this
instrument.

The user manual should be read carefully before you use the
instrument for the first time. If the instrument is given to
someone for temporary use, be sure to enclose user manual
toit.

- Do not misuse the instrument.

- Do not remove warning signs and protect them from
abrasion, because they contain information about safe
operation of the instrument.

Laser radiation!

Do not stare into beam
Class 2 laser

<1 mW 630-685 nm
EN60825-1:2007-03

- Do not look into the laser beam or its reflection, with
unprotected eye or through an optical instrument. Do not
point the laser beam at people or animals without the need.
You can dazzle them.

- To protect your eyes close them or look aside.

- Always install the instrument in such a way, so that laser line
is below or above eye level.

- Do not let unauthorized people enter the zone of operation.
-Store the instrument beyond reach of children and
unauthorized people.

- It is prohibited to disassemble or repair the instrument
yourself. Entrust instrument repair to qualified personnel and
use original spare parts only.

- Do not use the instrument in explosive environment, close to
flammable materials.

- Laser intensive glasses are used for better recognition of the
laser beam; do not use it for other purposes. Laser glasses do
not protect from laser radiation as well as ultraviolet radiation
and reduce color perception.

- Avoid heating the batteries to avoid the risk of explosion and
electrolyte leakage. In case of liquid contact with skin, wash
it immediately with soap and water. In case of contact with
eyes, flush with clean water during 10 minutes and consult a
healthcare practitioner.

INTENDED USE

Rotech HVR CONDTROL is a self-levelling rotary laser designed
specially for professionals in construction works, repair,
landscape design for projection of horizontal or vertical plane
and laser dots (zenith and nadir).

This rotary laser has a wide range of functions, it is easy to use
and features other significant characteristics:

- Horizontal and vertical self-leveling

- Operation by buttons on control panel and remotely by the
free App “Roto Remote” via Bluetooth

- Laser receiver included in the package increases the working
range to 400m (in diameter)

- The accuracy is 3 times higher than that of line lasers.

- Shock-resistant, well protected from dust and moisture.

- Li-lon battery.

Rotary laser is suitable for use on both indoor and outdoor
construction sites.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Working range with

receiver (in diameter) 400m

20” (0,1 mm/1 m)

Self-leveling range +5°

Accuracy

Manual slope for axis X

andY +10%

Rotation speed 0, 120, 300, 600 rpm

Scanning sector 0°, 10°; 45°;

Scanning mode

90°; 180°
Laser type Class 11 630-685 nm < 1 mW
Operating temperature -20°C ~ +50°C
Storage temperature -20°C ~ +50°C

Power supply of rotary 7,4V 4000mabh Li-lon

laser rechargeable battery
Powgr supply of laser 1x6F22 9V
receiver

Battery life 35h

IP rate IP55

Universal mount — 1pc.
Charger -1 pc.

Laser receiver — 1 pc.

Mount for laser receiver — 1 pc.
Glasses — 1 pc.

Magnetic target board — 1 pc.
User manual — 1 pc.

Plastic case — 1 pc.

PRODUCT DESCRIPTION
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1. Laser exit window

2. Rotating laser head

6 3. Laser dot exit window
(zenith)

4. Control panel

5. Charging jack

6. Handles

7. Tripod thread 5/8” /

laser dot exit window

(nadir)

Control panel
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Switch on/off the rotary laser

Switch on/switch off manual mode

Stop self-leveling after misalignment of the rotary laser
Adjust the slope along the axis X

Adjust the slope along the axis Y

Move the laser dot/scan sector clockwise

Move the laser dot/scan sector counterclockwise

. Scanning mode/select scan sector

Select rotation speed

CoNOU A BN R

LED indicators

10. Power

11. Manual mode

12. Stop self-leveling after misalignment of the rotary laser

Laser receiver

1. Display

1.1. Indicator
of high accuracy 11 v o 12

1.2. Indicator A pay
of coarse accuracy

1.3. Indicator of direction W__ls
of movement

1.4. Indicator of detected 14
laser line

1.5. Indicator &——1,3
of battery level

1.6. Indicator

15— 336

of audio signal

2. Keyboard:

2.1 Switch on/off laser receiver
2.2. Switch on/off audio signal
2.3. High/coarse accuracy

3. Receiver sensor

4. Bubble level

5. Magnets

6. Level marks

i@‘@@
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OPERATION

Battery charging

The rotary laser is powered

by Li-lon rechargeable batteries.
If the power indicator starts
flashing during operation, the
battery must be charged.

Use the charger, included in the delivery package, for charging
of Li-lon batteries.

It takes about 5 hours to fully charge the battery. Light
indicator on the charger will be red while charging.

When light indicator on the charger turns green, the battery is
full. Disconnect the charger.

The batteries should be charged at least every three months so
as to extend the battery service life.

RotoSense

Replace batteries in laser receiver

Laser receiver is powered by 9V battery included in the
delivery package.

Battery compartment is on the back side of laser receiver.
Replace the battery as soon as the symbol of battery charge
level on the LCD becomes empty ﬂj

Open the battery cover, install a battery, observing correct
polarity. Put the battery cover back.

Remove the battery from laser receiver if it is not used for a
long time to avoid corrosion and battery discharging.

Switch on/off the rotary laser
Short press the button w to switch on/off the laser.

When the laser is switched on, the power indicator turns red
and switch off when the laser is off.

Switch on/off the laser receiver
Short press the button
receiver.

to switch on/off the laser

Audio signal in laser reciver
Low sound level is set by default. Short press the button

((D] to select required volume. The sequence is the
following: low - loud - no sound.

LCD backlight in laser receiver
It is switched off by default. Press and hold the button
during 3 seconds to switch on/off the LCD backlight.

Detecting accuracy in laser receiver
High accuracy (+1.5 mm/100 m) is set by default.

Short press the button . to select required accuracy —

coarse (£2.5mm/100m) or high (+1.5mm/100m).

Operation with laser receiver

Short press , to switch on laser receiver.

Short press ((D] to adjust sound signal.

Long press a during 3 seconds to switch on/off LCD
backlight.
Short press

icon appears on LCD — E for high accuracy, E for coarse

il

to adjust the accuracy. Corresponding

accuracy.

Place the sensor of laser receiver against the laser beam and
move laser receiver up or down, following the arrows on the
LCD (either on the front or back side of the housing).

The arrow : indicates that laser receiver should be
moved down. The

A arrow indicates that laser receiver needs to be lifted
up. When position of the laser line coincides with the level

—
marks on the housing, symbol F—=-

— appears on LCD

and audio signal is emitted (if audio signal is enabled).

OPERATION MODES

Self-leveling mode

Place the instrument on a flat surface, tripod 5/8” or universal
mount.

Switch on the laser. As soon as self-leveling is finished the head
starts rotating clockwise at 600 rpm.

If the slope of the rotary laser exceeds (5°), laser beam will be
flashing, the head won’t rotate. Switch off the laser, set it on
the surface and switch it on again.

Short press the button ((Q)) to switch off self-leveling

after the laser is misaligned. Indicator will be flashing green.
If the rotary laser is unbalanced by some external influence,
the laser will not align. Switch off the laser, then switch it on
again and repeat operation.

Manual mode

This mode allows to project plane at any slope.

Place the rotary laser on a solid and flat surface. Switch on
the laser. Power indicator will turn red. The laser beam will be
flashing while self-leveling.

As soon as self-leveling is finished, the head will start rotating
clockwise at 600 rpm.  N\\l/~

Short press the button to activate manual mode.
The laser will switch to manual mode; indicator of manual
mode will switch on. Set the device at the desired angle and
fix its position. \\1/~
Short press

indicator will switch off.

to exit manual mode. Manual mode

Projection of inclined laser line (axis X and Y)

It allows to project inclined horizontal laser plane tilted up to
+10% for the axes X and Y.

Place the instrument on a solid and flat surface.

1. Operation by buttons on control panel

Switch on the laser. Power indicator will turn red. The laser
beam will be flashing while self-leveling. As soon as self-
leveling is finished, the head will start rotating clockwise at
600 rpm. \/

Short press the button 7] to activate manual mode. The
laser will switch to manual mode, indicator of manual mode
will switch on.

Short press the buttons to set required tilt along the

axis Y. Short press the buttons ‘ ’ to set required tilt
along the axis X. As soon as the rotating head assumes desired
position, it will start rotating at 600 rpm.

N\~
Short press the button @] to exit the manual mode. The

manual mode indicator will switch off.

2. Operation by the App “Roto Remote” via Bluetooth
Switch on the laser.

Switch on Bluetooth in your smartphone. Start the APP “Roto
Remote”.

The app will detect the rotary laser automatically. After
successful connection of the app with the rotary laser select

. 1/,
in the app menu. Tap[\\@g!]a/ or short press the

button I% on the rotary laser to activate manual mode.
The laser will switch to manual mode. Indicator of manual

mode will be green.
Y

/A )
Tap | to adjust the slope for the axis Y. Tap @—@ to

adjust the slope for the axis X.
\\I/- N\~

Tap Cwr) or short press the button [W7]

manual mode.

to exit the

Laser dots
This laser can project laser dots (zenith and nadir). They are
always on as long as the laser is on too.

Rotation speed
1. Operation by buttons on control panel
Rotation speed 600 rpm is set by default.

Short press GPM to change the rotation speed. Rotation

speed will change in the following way: 600-0-120-300-600
rpm.

2. Operation by the App “Roto Remote” via Bluetooth

Switch on the laser. Switch on Bluetooth in your smartphone.
Start the APP “Roto Remote”. The app will detect the rotary
laser automatically. After successful connection of the app
with the rotary laser select

GPM MODE
Tap # repeatedly to change the rotation speed.
Rotation speed set by default is 600 rpm.

Rotation speed will change in the following way: 600-0-120-
300-600... rpm.

Attention! The slower rotation speed, the brighter the laser
beam.

Scan mode
1. Operation via control panel of rotary laser

Short press to activate the scan mode. Press
repeatedly to select the scan sector — 0°, 10°; 45°; 90°; 180°.
Short press h to move the scan sector counterclockwise,

short press ﬂ to move the scan sector clockwise.

2. Operation by the App “Roto Remote” via Bluetooth

Switch on the rotary laser. Switch on Bluetooth in your
smartphone. Start the APP “Roto Remote”. The app will detect
the rotary laser automatically. After successful connection of
the app with the rotary laser select

Tap @ repeatedly to select the scan sector — 0°, 10°; 45°;

90°; 180°. Tap ﬂ and h to move the scan sector

clockwise or counterclockwise accordingly.

Magnetic target board INCHES
A magnetic laser target will help to
mark up ceiling systems or frame
structures, such as drywall. The
built-in magnet allows to fix the
target on the ceiling rails or on the
frame profile. The target has a linear
marking on its surface, which helps
to determine deviation from the
nominal level and transfer control
points while marking.

ACCURACY CHECK

Axis X

1. Place the instrument at 0.5 m distance to one wall and 10
m distance to another wall, so that axis X is aimed at the wall.
2. Switch on the instrument. As soon as self-leveling is finished,
mark location of laser beam on both walls by points X1 and X2.
3. Switch off the instrument. Move it to the opposite wall.
Don’t change the position of the instrument.

4. Switch on the instrument. Align laser line with the previously
made point X2. Mark point X3 on the opposite wall.

5. If distance between points X1 u X3 is more than 3 mm —
switch off the instrument and contact service center.

Axis Y

1. Place the instrument at 0.5 m distance to one wall and 10
m distance to another wall, so that axis Y is aimed at the wall.
2. Switch on the instrument. As soon as self-leveling is finished,
mark location of laser beam on both walls by points Y1 and Y2.
3. Switch off the instrument. Move it to the opposite wall,
position of the instrument should remain unchanged.

4. Switch on the instrument. Align laser line with the previously
made point Y2. Mark point Y3 on the opposite wall.

5. If distance between points Y1 u Y3 is more than 3 mm —
switch off the instrument and contact service center.

Place the instrument at 0.5m distance to one wall and 10m
distance to another wall, so that axis Y is aimed at the wall.
Switch on the instrument. As soon as self-leveling is finished,
mark location of the laser beam on both walls by points Y1 and
Y2.

Switch off the instrument. Move it to the opposite wall,
position of the instrument

CARE AND MAINTENANCE

Rotary laser is a high-precision instrument and requires careful
handling. Before using as well as after physical impact (falling,
hitting) carry out accuracy check.

Observation of the following recommendations will extend
the life of the device:

1) Store the instrument, spare parts and its accessories beyond
reach of children and unauthorized people.

2) The instrument should be transported in the off state inside
the case only.

3) Do not store the instrument in dusty or dirty locations. The
instrument is dust and dirt resistant, but long-time exposure
to these elements may damage internal moving parts of the
instrument.

4) Store the instrument in dry locations. The instrument
is water resistant, but precipitate, humidity and liquids
containing minerals may damage the electrical circuits of
the instrument. Do not try to dry the instrument by fire or a
hairdryer.

5) Do not store the instrument in locations where temperature
is more than +50°C. High temperatures reduce the life of
electronic devices, damage batteries, deform or melt plastic
parts.

6) Do not store the instrument in locations where temperature
is less than -20°C.

After storage in low temperature conditions and subsequent
transfer to a warm room, the instrument is heated, causing
moisture condense inside the instrument and damage the
electronic components.

7) Protect the instrument from bumps, drops, strong
vibrations, as they may reduce the accuracy.

8) Carry out accuracy check regularly (see paragraph
«Accuracy check»).

9) To clean the instrument use a soft wet cloth. Do not use
harsh chemicals, cleaning solvents or detergents.

10) Clean laser aperture regularly with a soft lint-free cloth
with isopropyl alcohol.

11) Remove batteries from the instrument if it not used for
along time.

12) Do not leave discharged batteries in the instrument.

UTILIZATION
Expired tools, accessories and package should be passed for
waste recycle. Please send the instrument to the following

address for proper recycling:
i

Do not throw the instrument in municipal waste!

According to European directive 2002/96/EC expired
measuring tools and their components must be collected
separately and submitted to environmentally friendly recycle
of wastes.

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Germany

WARRANTY

All CONDTROL GmbH products go through post-production
control and are governed by the following warranty terms. The
buyer’s right to claim about defects and general provisions of
the current legislation do not expire.

1) CONDTROL GmbH agrees to eliminate all defects in the
product, discovered while warranty period, that represent the
defect in material or workmanship in full volume and at its own
expense.

2) The warranty period is 24 months and starts from the date
of purchase by end customer (see the original supporting
document).

3) The warranty doesn’t cover defects resulting from wear
and tear or improper use, malfunction of the product caused
by failure to observe the instructions of this user manual,
untimely maintenance and service and insufficient care, the
use of non-original accessories and spare parts. Modifications
in design of the product relieve the seller from responsibility
for warranty works. The warranty does not cover cosmetic
damage, that doesn’t hinder normal operation of the product.
4) CONDTROL GmbH reserves the right to decide on
replacement or repair of the device.

5) Other claims not mentioned above, are not covered by the
warranty.

6) After holding warranty works by CONDTROL GmbH warranty
period is not renewed or extended.

7) CONDTROL GmbH is not liable for loss of profit or
inconvenience associated with a defect of the device, rental
cost of alternative equipment for the period of repair.

This warranty applies to German law except provision of the
United Nations Convention on contracts for the international
sale of goods (CISG).

In warranty case please return the product to retail seller or
send it with description of defect to the following address:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Germany
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Bedienungsanleitung
Herzlichen Glickwunsch zum Kauf Ihres Rotationslasers
Rotech HVR CONDTROL. Die Sicherheitshinweise finden Sieam

Ende der deutschen Anleitung. Bitte lesen Sie diese sorgfaltig
durch, bevor Sie das Gerét das erste Mal verwenden.
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SICHERHEITSHINWEISE
Vorsicht! Die Bedienungsanleitung ist Bestandteil des
Gerates. Vor Gebrauch des Gerates lesen Sie die beiliegende
Bedienungsanleitung sorgfaltig durch. Bei der Ubergabe des
Gerates zur zeitweiligen Nutzung legen Sie diese Anleitung
bei.
- Das Gerat darf nur zweckmaRig verwendet werden.
- Aufkleber und Warnschilder sollen stets am Gerat verbleiben,
vermeiden Sie deren Unkenntlichmachung, denn sie enthalten
Informationen Uber die sichere Verwendung Ihres Gerates.

Laserstrahlung!

Nicht in den Strahl blicken!

Laserklasse 2

<1 mW 630-685 nm

IEC 60825-1: 2007-03
-Blicken Sie nicht in den Laserstrahl oder seine Reflektion,
insbesondere mit ungeschiitztem Auge und auch nicht mit
optischen Instrumenten. Richten Sie den Laserstrahl nicht auf
Personen oder Tiere. lhr Augenlicht ist in Gefahr.
- Aus Sicherheitsgriinden Augen schlieRen oder wegblicken.
- Den Laserstrahl bzw. die Laserebene nicht auf Augenhéhe
einrichten.
- Anderen Personen durfen sich nicht in der Arbeitszone
befinden.
- Das Gerat muR auBerhalb der Reichweite von Kindern und
Dritten verwendet und aufbewahrt werden.
- Nehmen Sie das Gerét nicht selbststandig auseinander und
reparieren es nicht. Die Reparatur und Wartung darf nur
durch qualifiziertes Fachpersonal erfolgen, das originale
Ersatzkomponenten einsetzt.
-Verwenden Sie das Gerat nichtin einer explosionsgefahrdeten
Umgebung, wie in der Nahe von leicht entflammbaren Stoffen.
- Eine Lasersichtbrille wird nur verwendet, um den Laserstrahl
besser sehen zu konnen. Verwenden Sie diese fiir keine
anderen Zwecke. Die Laserbrille schiitzt nicht vor Laserstrahlen
sowie vor UV-Strahlen und verringert die Wahrnehmung von
Farbunterschieden.
- Vermeiden Sie eine Batterieerhitzung, um das Risiko
von Elektrolytaustritt zu reduzieren. Bei Hautkontakt mit
Batteriesdure waschen Sie sofort die betroffenen Stellen
mit Wasser und Seife. Bei Kontakt der Flussigkeit mit Augen,
reinigen Sie diese mindestens 10 Minuten lang mit klarem
Wasser und suchen Sie anschlieBend einen Arzt auf.

BESTIMMUNGSGEMASSER GEBRAUCH

Rotech HVR CONDTROL ist ein selbstnivellierender
Rotationslaser und wurde fur Bauarbeiter, Stuckateure und
Bauunternehmer entwickelt. Er wird zur Ermittlung von
horizontalen Linien sowie Lotpunkten nach oben und nach
unten (Zenit, Nadir) verwendet.

Der Rotationslaser hat einen groRen Einsatzbereich, ist einfach
zu bedienen und verfigt Gber weitere wichtige Eigenschaften:
- Vertikale und horizontale Selbstnivellierung

- Steuerung Uber das Bedienfeld und Fernsteuerung uber
Bluetooth und die kostenlose App “Roto Remote”.

- Der digitale Laserempfanger im Lieferumfang erweitert den
Arbeitsbereich des Gerates bis 400 m (im Durchmesser).

- Die Genauigkeit ist 3-mal hoher als die von Linienlasern.

- StoRfest, gut geschutzt vor Staub und Feuchtigkeit.

- Li-lonen-Akku.

Das Produkt ist fur den AuBen- und Innenbereich geeignet.

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

Arbeitsbereich mit
Empfénger (im Durchmesser)

400m

20” (+0,1 mm/1 m)
Selbstnivellierungsbereich +5°

Genauigkeit

Neigewinkel fur Achsen X

und Y +10%

Rotationsgeschwindigkeit 0,120, 300, 600 upm

Scanning-Winkel 0°, 10°; 45°;

Scan-Funktion

90°; 180°
Lasertyp Klasse 11 630-685 nm <1 mW
Betriebstemperatur -20°C ~ +50°C
Lagertemperatur -20°C ~ +50°C

7,4V 4000 mAh Li-lon
wiederaufladbare Batterien

Stromversorgung des
Rotationslasers

Stromversorgung des

Laserempfangers 1x6F223V
Betriebsdauer 35 Stunden
Wasser- und Staubschutz IPS5
Stativ-Gewinde 5/8"
Abmessungen 204x202x202 mm
Gewicht 2,175 kg

LIEFERUMFANG

Rotationslaser (1St.), Handgriffe (1St.), Universalhalterung
(1St.), Ladegerat (1St.), Laserempfanger (1St.), Halterung fir
Laserempfanger (1St.), Laserschutzbrille (1St.), Zieltafel mit
Magneten (1St.), Bedienungsanleitung (1St.), Transportkoffer
(1St.).

PRODUCT DESCRIPTION

1. Austrittsoffnung

der Laserstrahlen

2. Rotationskopf

3. Lotstrahlaustritt (Zenit)
4. Bedienfeld

5. Ladebuchse

6. Handgriffe

7. Stativ-Gewinde 5/8” /
Lotstrahlaustritt (Nadir)

Bedienfeld

LCONDTROL
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1. Einschalten / Ausschalten des Rotationslasers

2. Einschalten / Ausschalten des manuellen Modus

3. Selbstnivellierung des Rotationslasers abschalten
4. Neigungswinkel fiir Y-Achse

5. Neigungswinkel fir X-Achse

6. Drehung des Laserpunkts/ des Scanning-Sektors im
Uhrzeigersinn

7. Drehung des Laserpunkts/ des Scanning-Sektors gegen den
Uhrzeigersinn

8. Scanning-Modus /Auswahl des Scanning-Sektors

9. Anderung der Rotationsgeschwindigkeit

LED-Anzeigen

10. Ein-/Austaste

11. Manueller Modus
12. Abschalten der Selbstnivellierung bei Abweichung des
Rotationslasers

1.1 4 1.2
Laserempfanger A a
1. LCD:
1.1. Anzeige der feinen Genauigkeit v__l 3
1.2. Anzeige der groben Genauigkeit
1.3. Anzeige der Bewegungsrichtung T

1.4. Sollniveau-Linie
1.5. Batteriestatus
1.6. Signalton Anzeige

15— X116
2. Tastatur:

2.1 Ein/Aus-Taste des Laserempfangers 2
2.2. Ein/Aus-Taste des Signaltones
2.3. feine/grobe Genauigkeit

3. Empfangsfeld 1 3
4. Wasserwaage 6
5. Magnete

6. Mittelmarkierung 2.3

Il@l@a
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RotoSense

BETRIEB

Batterieaufladung

Die Energieversorgung des Rotationslasers erfolgt durch die
Li-lonen-Batterien.

Wenn beim Betrieb des Geréates die Batteriezustand-Anzeige
zu blinken beginnt, missen die Batterien aufgeladen werden.
Verwenden Sie das mitgelieferte Ladegerat fur das Aufladen
der Li-lonen-Batterien.

Es dauert ungefdahr 5 Stunden, bis die Batterien vollstandig
aufgeladen sind. Bei roter LED werden die Batterien geladen.
Wenndie LED griin wird, ist der Ladevorgang beendet. Trennen
Sie das Ladegerat von der Steckdose. Fur die Verlangerung der
Nutzungsdauer von Batterien sollen sie mindestens alle drei
Monate aufgeladen werden.

Batteriewechsel im Laserempféanger

Die Energieversorgung des Rotationslasers erfolgt durch die
mitgelieferte 9V-Batterie. Das Batteriefach befindet sich auf
der Riickseite des Laserempfangers.

Die Batterien missen ersetzt werden, wenn das Symbol i;
auf dem Display leer anzeigt.

Entfernen Sie die Batteriefachabdeckung, entnehmen Sie
entladene Batterien und setzen neue Batterien ein. Achten Sie
dabei auf die richtige Polung. SchlieRen Sie das Batteriefach.
Entfernen Sie die Batterien bei langem Nichtgebrauch aus dem
Laserempfanger, um Korrosion und Entladung zu vermeiden.

Ein-/Ausschalten des Rotationslasers
Driicken Sie kurz die Taste LI) , um den Laser ein- /
auszuschalten.

Wenn das Gerdt eingeschaltet ist, leuchtet die LED der
Betriebsanzeige rot; die LED leuchtet nicht, wenn das Gerat
abgeschaltet ist.

Den Laserempfinger ein/ausschalten
Drucken Sie kurz die Taste , um den Laserempfanger
ein/auszuschalten.

Signalton des Laserempfangers
Der leise Signalton ist standardméRig eingestellt. Driicken Sie

kurz die Taste @ , um eine gewliinschte Lautstarke zu

wdhlen. Der Wechsel geschieht nach Folgendem Ablauf: leise
- laut = kein Ton.

LCD-Hintergrundbeleuchtung des Laserempfingers
Die LCD-Hintergrundbeleuchtung  ist  standardmaRig

deaktiviert. Halten Sie die Taste 3 Sekunden gedriickt,

um die LCD-Hintergrundbeleuchtung ein-/ auszuschalten.

Genauigkeit des Laserempfangers wahlen
Feine Genauigkeit (1.5 mm/100 m) ist standardmaRig

eingestellt. Driicken Sie kurz die Taste , um die

notwendige Genauigkeit auszuwahlen — fein (+2.5 mm/100 m)

oder grob (£1.5 mm/100 m).

Arbeit mit dem Laserempfinger

Drucken Sie kurz die Taste I , um den Laserempfanger
ein- /auszuschalten. O

Driicken Sie kurz die Taste zum Wechseln der Lautstérke.

Halten Sie die Taste , um die LCD-
Hintergrundbeleuchtung ein-/ auszuschalten.

Dricken Sie kurz die Taste , um die notwendige

Genauigkeit auszuwéahlen. Das Symbol % erscheint auf dem

Display fur die feine Genauigkeit. Das Symbol erscheint

auf dem Display fur die grobe Genauigkeit Positionieren Sie
den Sensor des Laserempfédngers gegen den Laserstrahl und
bewegen Sie den Laserempfanger nach oben bzw. nach unten
in der Richtung der Pfeile auf dem Display, bis er sich auf der
Hohe der Laserebene befindet.

Der Pfeil v zeigt, dass Sie den Empfanger nach unten
bewegen sollen. Der Pfeil zeigt, dass Sie den
Empféanger nach oben bewegen sollen. Ist der Empfanger auf
der Hohe der Laserebene, wird auf dem Display das Symb
ol ===- angezeigt, und ein akustisches Signal ertént
(wenn die Lautstarke eingeschaltet ist).

BETRIEBSMODUS

Selbstnivellierungsmodus

Positionieren Sie das Gerat auf einer ebenen Flache, auf ein
Stativ mit 5/8”-Gewinde oder auf eine Universalhalterung.
Schalten Sie den Laser ein. Die LED der Betriebsanzeige
leuchtet rot auf.

Der Laserstrahl wird wéhrend der Selbstnivellierung blinken.
Ist Thr Gerédt nivelliert, beginnt der Rotationskopf mit einer
Geschwindigkeit von 600 upm zu rotieren.

Befindet sich die Neigung vom Gehduse auRerhalb des
Selbstnivellierbereiches (5°), ertdont ein Tonsignal, und der
Laserkopf wird nicht rotieren. Schalten Sie das Gerdt aus,
positionieren Sie es erneut und schalten Sie es wieder ein.

Driicken Sie kurz die Taste ((Q)) um die automatische
Selbstnivellierung abzuschalten, wenn sich der Laser verstellt
hat. Die LED blinkt nun griin. Wird der Rotationslaser durch

duBere Einwirkungen bewegt, richtet er sich nicht neu aus.
Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein und wiederholen
Sie die Operation.

Manueller Modus

Dieser Modus ermdoglicht Projizierung von Laserebenen in
jeglicher Neigung.

Positionieren Sie den Rotationslaser auf einer festen und
planen Oberflache.

Schalten Sie den Laser ein. Die LED der Betriebsanzeige leuchtet
rot. Der Laserstrahl blinkt wahrend der Selbstnivellierung.
Ist Ihr Geréat nivelliert, beginnt der Rotationskopf mit einer
Geschwindigkeit von 600 upm im Uhrzeigersinn zu rotieren.
Dricken Sie kurz die Taste \\IZ~ , um den manuellen Modus
zu aktivieren.

Das Gerat wechselt zum manuellen Modus; die Anzeige
Manueller Modus leuchtet griin auf. Positionieren Sie die
Achse in die gewlnschte Neigungsrichtung und fixieren Sie die
Position N\

Driicken Sie kurz [9] , um den Modus zu verlassen. Die
Anzeige Manueller Modus erlischt.

Neigung in zwei Achsen (X und Y)

Dieser Modus ermoglicht Projizierung von geneigten Ebenen
bis £10% auf den X- und Y-Achsen.

Positionieren Sie den Rotationslaser auf einer festen und
planen Oberflache.

1. Steuerung liber das Bedienfeld

Schalten Sie das Gerét ein.

Netzanzeige leuchtet rot auf. Der Laserstrahl blinkt wahrend
der Selbstnivellierung. Ist Ihr Gerat nivelliert, beginnt der
Rotationskopf mit einer Geschwindigkeit von 600 upm im
Uhrzeigersinn zu rotieren. \\1/,

Driicken Sie kurz die Taste @] , um den manuellen Modus
zu aktivieren.

Das Gerdt wechselt zum manuellen Modus, die Anzeige
Manueller Modus leuchtet auf.

Durch Driicken der Tasten positionieren Sie die Y-Achse

in die gewiinschte Neigungsrichtung. Durch Driicken der

Tasten ‘ ’ positionieren Sie die X-Achse in die
gewlinschte Neigungsrichtung. Sobald der Rotationskopf die
Zielposition erreicht, beginnt der Rotationskopf mit einer
Geschwindigkeit von 600 upm im Uhrzeigersinn zu rotieren.

- . . N\ /2~
Driicken Sie kurz die Taste , umden Modus zu verlassen.
Die Anzeige fir Manuell-Modus erlischt.
2. Steuerung uber die mobile App “Roto Remote”.

Schalten Sie das Gerat ein Schalten Sie in Ihrem Smartphone
Bluetooth an. Aktivieren Sie die App “Roto Remote”.

Die App findet den Rotationslaser automatisch. Sobald die
Verbindung zwischen App und Rotationslaser hergestellt ist,

MANUAL SLOPE

. N\ /o B
Driicken der Taste [@W7] bzw. auf dem Gerat, um

den manuellen Modus zu aktivieren. Das Gerat wechselt zum
manuellen Modus, die Anzeige Manueller Modus leuchtet rot
auf. Y

Dricken Sie kurz die Tasten ,um die gewiinschte Neigung

der Achse Y einzustellen. v
X

Drucken Sie kurz die Tasten , um die gewlinschte

Neigung der Achse X einzustellen.

Driicken Sie kurz M%7 bzw. M4~ um den Modus zu
@] [

verlassen.

Lotstrahl
Dieser Rotationslaser verfiigt Gber einen Lotstrahl (Zenit und
Nadir). Er ist aktiv, solange der Laser eingeschaltet ist.

Rotationsgeschwindigkeit
1. Steuerung iiber das Bedienfeld
Die standardmaRige Rotationsgeschwindigkeit ist 600 upm.

Driicken Sie kurz GP}, um die Rotationsgeschwindigkeit zu

andern. Die Rotationsgeschwindigkeit &ndert sich in folgender
Weise: 600-0-120-300-600... upm.

2. Steuerung uber die mobile App “Roto Remote”

Schalten Sie das Gerat ein. Schalten Sie in lhrem Smartphone
Bluetooth an. Aktivieren Sie die App “Roto Remote”.

Die App findet den Rotationslaser automatisch. Sobald die
Verbindung zwischen App und Rotationslaser hergestellt ist,
wiahlen Sie

MODE

Driicken Sie kurz G* , um die Rotationsgeschwindigkeit
zu dndern.

Die standardmaRige Rotationsgeschwindigkeit ist 600 upm.
Die Rotationsgeschwindigkeit @ndert sich in folgender Weise:
600-0-120-300-600... upm.

Vorsicht! Je niedriger die Rotationsgeschwindigkeit, desto
heller ist der Laserstrahl.

Scanning - Sektor
1. Steuerung iiber das Bedienfeld

Driicken Sie kurz @ , um den Scanning - Modus zu

aktivieren. Driicken Sie kurz mehrmals nacheinander,
um eine Linie mit — 0°, 10°; 45° 90° 180° zu projizieren.
Dricken Sie kurz r\ , um den Scanning - Sektor gegen

den Uhrzeigersinn oder , um den Scanning - Sektor

im Uhrzeigersinn zu richten.

2. Steuerung liber die mobile App “Roto Remote”.

Schalten Sie den Rotationslaser ein. Schalten Sie in Ihrem
Smartphone Bluetooth an. Aktivieren Sie die App “Roto
Remote”.

Die App findet den Rotationslaser automatisch.

Sobald die Verbindung zwischen App und Rotationslaser
hergestellt ist, wahlen Sie = aus.

Driicken Sie kurz mehrmals , um eine Linie mit - 0°,
10°; 45°; 90°; 180° zu projizieren. Driicken Sie kurz ﬂ, um

den Scanning - Sektor gegen den Uhrzeigersinn oder h )
um den Scanning - Sektor im Uhrzeigersinn zu richten.

Magnetische Zieltafel

Die magnetische Zieltafel ICHES
ermoglicht Arbeiten an
Layouts von Deckensystemen

oder Rahmenstrukturen, z. B.
Trockenmauer. Der integrierte
Magnet ermoglicht die Befestigung
der Tafel an einer Deckenschiebe
oder einem Profil. Der Tafel
verfliigt Uber ein lineares Layout
an der Vorderseite. Dieses Layout
verwendet man fir die Bestimmung
einer Abweichung von der nominalen
Ebene und Ubertragung der
Prifpunkte nach Lasernivellierung.

CM
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GENAUIGKEITSUBERPRUFUNG

X-Achse

1. Positionieren Sie das Gerat 0.5 m von einer Wand und 10
m von der anderen Wand entfernt, so dass die X-Achse des
Gerates zu einer Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nachdem die Selbstnivellierung
beendet ist, markieren Sie die Position des Laserstrahls als
Punkte X1 und X2 an den beiden Wénden.

3. Schalten Sie das Gerat aus. Stellen Sie das Gerat an die
gegeniberliegende Wand. Die Position des Gerates soll
unverandert sein.

4. Schalten Sie das Gerét ein. Richten Sie den Laserstrahl auf
den friher markierten Punkt X2 aus.

5. Markieren Sie den Punkt X3 an der gegenuberliegenden
Wand.

6. Wenn der Abstand zwischen Punkte X1 und X3 groRer als 3
mm ist, schalten Sie das Gerat aus und wenden Sie sich an den
Kundenservice.

Y-Achse

1. Positionieren Sie das Gerdt 0.5 m von einer Wand und 10
m von der anderen Wand entfernt, so dass die Y-Achse des
Gerates zu einer Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nachdem die Selbstnivellierung
beendet ist, markieren Sie die Position des Laserstrahls als
Punkte Y1 und Y2 an den beiden Wanden.

3. Schalten Sie das Gerat aus. Stellen Sie das Gerdt an die
gegenlberliegende Wand. Die Position des Gerdtes soll
unverandert sein.

4. Schalten Sie das Gerét ein. Richten Sie den Laserstrahl auf
den friher markierten Punkt Y2 aus.

5. Markieren Sie den Punkt Y3 an der gegeniberliegenden
Wand.

6. Wenn der Abstand zwischen Punkte Y1 und Y3 groRer als 3
mm ist, schalten Sie das Geréat aus und wenden Sie sich an den
Kundenservice.

PFLEGE

Der Rotationslaser ist ein prazises Gerdat und soll stets
vorsichtig behandelt werden. Priifen Sie den Zustand
des Gerétes, bevor Sie es verwenden. Uberpriifen Sie die
Genauigkeit des Gerates, wenn es gefallen lassen wurde oder
anderen mechanischen Belastungen ausgesetzt war.

Die Beachtung der folgenden Vorschriften verlangert die
Funktionsdauer des Gerates:

1) Bewahren Sie das Gerat, Ersatz- und Zubehorteile auBerhalb
der Reichweite von Kindern und fremden Personen auf.

2) Das Gerat soll nur im ausgeschalteten Zustand im
Transportkoffer transportiert werden.

3) Lagern Sie das Gerat nicht in staubiger oder verschmutzter
Umgebung. Das Gerat ist schmutzunempfindlich, aber
Langzeitauswirkung dieser Faktoren kann zu einer Schadigung
der inneren beweglichen Teile des Gerates fiihren.

4) Lagern Sie das Gerat an einem trockenen Ort. Das Gerat
ist wasserdicht, aber Niederschlag, Feuchtigkeit und
mineralhaltige Flussigkeiten kénnen zu einer Schadigung der
Stromkreise des Gerates fithren. Trocknen mit einem Fon oder
Feuer ist verboten.

5) Das Gerat darf nicht lange in Raumen mit einer Temperatur
hoher +50°C aufbewahrt werden. Hohe Temperaturen
verklrzen die Lebensdauer der Elektronik, beschadigen
Batterien, verformen oder schmelzen Kunststoffteile.

6) Das Gerat darf nicht lange in Raumen mit einer Temperatur
niedriger -20°C aufbewahrt werden. Wenn das Gerat in einem
sehr kalten Raum gelagert wurde und in einen warmen Raum
gebracht wird, kann sich im Gerat Kondenswasser bilden, was
zu einer Schadigung der elektronischen Komponenten fiihren
kann.

7) Vermeiden Sie StoRe, Herunterfallen, starke Vibrationen,
denn das kann die Genauigkeit reduzieren.

8) Prifen Sie regelméaRig die Genauigkeit (siehe Abschnitt
«Genauigkeitstuberprifung»).

9) Reinigen Sie das Gerdt mit einem weichen feuchten
Tuch. Verwenden Sie keine aggressiven Chemikalien,
Reinigungslosungen oder dtzende Mittel.

10) Reinigen Sie die Laseraustrittsoéffnung regelmaRig mit
einem weichen fusselfreien Tuch, das mit Isopropylalkohol
befeuchtet wurde.

11) Nehmen Sie die Batterien aus dem Gerat, wenn es langere
Zeit nicht verwendet wird.

12) Lassen Sie entladene Batterien nicht im Gerat.

ENTSORGUNG
Geréate, Zubehor und die Verpackung sollen recycelt werden
(Wiederverwertung). Zum Recycling schicken Sie das Gerat

bitte an:

CONDTROL GmbH
o i)

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben

Deutschland

Werfen Sie das Gerdt nicht in den Restmill. GemaR der
Europdischen Richtlinie 2002/96/EG uber Altgerdte mit
Elektronik und ihrer Umsetzung in nationales Recht sind Sie
verpflichtet, nicht mehr gebrauchsfahige Messwerkzeuge
getrennt zu sammeln und zu einer Recyclingstelle zu bringen.

GARANTIE

Alle Gerate der CONDTROL GmbH werden vor dem Verlassen
der Produktion gepruft und unterliegen den folgenden
Garantiebestimmungen.  Mangelhaftungsanspriiche  des
Kaufers und gesetzliche Rechte bleiben davon unberihrt.

1) Die CONDTROL GmbH verpflichtet sich zur kostenlosen
Behebung der Mangel am Gerat, falls diese nachweislich
innerhalb der Garantiezeit auf einen Material- oder
Produktionsfehler zurtickzufiihren sind.

2) Die Garantiezeit betragt 24 Monate bei gewerblichen
Produkten und beginnt ab Datum des Kaufs an den ersten
Endabnehmer (siehe Originalbeleg). Die Betriebsdauer lhres
Gerates betrdgt 36 Monate.

3) Die Garantie trifft nicht fur Teile zu, deren Fehlfunktion auf
Gebrauch oder Verschlei zurlGckzufihren sind. Fiir Méngel
am Gerét, die durch Nichtbeachten der Bedienungsanleitung,
nicht bestimmungsgemdfem Gebrauch, unzureichendem
Service und Pflege, Verwendung von Nicht- CONDTROL GmbH-
Zubehor oder Ersatzteilen entstehen, gilt die Garantie nicht.
Durch Veranderungen oder Zusdtze am Geréat erlischt die
Garantie. Fiir Mangel, die den normalen Gebrauch des Gerats
nicht beeintrachtigen, gilt die Garantie nicht.

4) Die CONDTROL GmbH behélt sich das Recht vor, nach eigener
Entscheidung das Gerét zu reparieren oder zu ersetzen.

5) Andere Anspriiche als die oben genannten werden nicht
Uber die Garantie abgedeckt.

6) Nach Garantieleistungen durch die CONDTROL GmbH wird
die Garantiezeit nicht erneuert und auch nicht verlangert.

7) Die CONDTROL GmbH tibernimmt keine Verantwortung fir
Gewinnverlust und andere Umstinde, die mit dem defekten
Gerat in Verbindung stehen. Die CONDTROL GmbH tGbernimmt
keine Kosten fiir Miet- oder Leihgerdte wahrend der Reparatur.
Fur die Garantie gilt deutsches Recht. Ausgeschlossen ist
das CISG (Ubereinkommen der Vereinten Nationen iiber den
internationalen Warenkauf). Anderungen vorbehalten.

Falls das Gerat defekt ist, bringen Sie es bitte zu lhrem Handler
zuriick. Falls Sie das Gerat nicht bei einem Handler gekauft
haben, schicken Sie es mit einer Fehlerbeschreibung bitte an:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Deutschland



Niveau laser rotatif

Rotech HVR

Type du filetage pour fixation N
s 5/8

sur trépied

Dimensions extérieures 204x202x202 mm

Poids 2,175 kg
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Notice d’utilisation
Félicitations pour I'achat du Niveau Laser Rotatif Rotech
HVR CONDTROL. Avant la premiére utilisation de I'appareil,
veuillez lire attentivement les consignes de sécurité données
dans cette Notice d’utilisation.

CONSIGNES DE SECURITE

Attention ! Cette Notice d’utilisation fait partie intégrante de
votre appareil. Avant de commencer a utiliser I'appareil, lire
attentivement la Notice. Si vous donnez |'appareil a quelqu’un
pour une utilisation temporaire, accompagnez-le de cette
Notice.

-Ne pas utiliser I’'appareil de maniére imprévue.

-Ne pas retirer les autocollants et les plaques et prévenir
leur effacement, parce qu’ils contiennent les informations
concernant l'utilisation de I'appareil en toute sécurité.

Rayonnement laser !

Ne pas diriger vers les yeux !
Laser de la classe 2

<1 mW, de 630 a 685 nm

IEC 60825-1: 2007-03

- Ne pas regarder dans le rayon laser, ni sa réflexion, par I'ceil
non protégé comme par les dispositifs optiques. Ne pas diriger
le rayon laser vers les gens et les animaux sans nécessité. Vous
pouvez les éblouir.

- En général, on protége les yeux en détournant le regard ou
en fermant les paupiéres.

- Installer toujours I'appareil de fagon que les rayons laser
passent a quelque distance au-dessus ou au-dessous du
niveau des yeux.

- Ne pas admettre les personnes non autorisées dans la zone
d’utilisation de I'appareil.

- Garder |'appareil hors de la portée des enfants et des
personnes non autorisées.

- Ne pas désassembler et ne pas réparer |'appareil soi-méme.
L'entretien et la réparation doivent étre confiés exclusivement
aux professionnels qualifiés et doivent étre réalisés avec
I'utilisation des piéces de rechange d’origine.

- Il estinterdit d’utiliser I'appareil dans I’atmosphére explosive,
a proximité des matériaux inflammables.

- Les lunettes pour le travail avec I’équipement laser servent
a reconnaitre mieux le rayon laser. Ne pas les utiliser a
d’autres fins. Les lunettes laser ne protegent pas contre le
rayonnement laser, elles ne sont pas congues pour protéger
contre les rayons UV et altérent la perception des couleurs.

- Ne pas admettre le réchauffement des piles d’alimentation
pour éviter tout risque d’explosion et de fuite de
I’électrolyte. En cas du contact du liquide avec la peau, rincer
immédiatement la zone touchée a |’eau et au savon. En cas
du contact avec les yeux, les rincer a I’eau pure pendant 10
minutes, puis consulter un médecin.

UTILISATION PREVUE DE L'APPAREIL

Rotech HVR CONDTROL est un niveau laser rotatif
autonivelant spécialement congu pour les besoins
professionnels dans le domaine de la construction, de la
réparation, de I'aménagement paysager pour la construction
- du plan horizontal ou vertical et des lignes d’aplomb
(zénith et nadir).

L'appareil se caractérise par une large fonctionnalité,
la facilité d’utilisation et par d’autres performances
importantes du point de vue des professionnels.
-Auto-nivellement aux plans horizontal et vertical.
-Commande par les boutons sur I’appareil et par I'application
mobile gratuite Roto Remote via Bluetooth.

-Le récepteur laser inclus fait augmenter la plage de
fonctionnement de I"appareil jusqu’a 400 m (de pourtour).
-La précision est 3 fois supérieure a celle des lasers linéaires.
-Boitier protégé contre les chocs, fiablement protégé contre
I’lhumidité et la poussiere.

-Batterie lithium-ion.

L'appareil peut étre utilisé sur les chantiers clos et ouverts.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Plage de fonctionnement avec
détecteur (de pourtour)

Erreur de précision 20” (+0,1 mm/1 m)
Plage d'auto-nivellement +5°

Inclinaison de la téte laser
surles axes X et Y

Vitesse de rotation

400 m

+10%

0, 120, 300, 600 tr/min
Secteur de balayage
0°, 10°; 45°;, 90°; 180°

Mode de balayage

Type du laser Classe lI

P 630-685 nm <1 mW
Température de fonctionnement -20°C ~ +50°C
Température de stockage -20°C ~ +50°C

7,4V 4000mah Li-lon

Piles d'alimentation de I'appareil batterie rechargeable

Piles d'alimentation du récepteur

laser 1x6F229V
Temps du fonctionnement des 35h
piles d'alimentation de I'appareil

Classe de protection contre PS5

I'numidité et la poussiére

ETENDUE DE FOURNITURE

Niveau laser rotatif, poignées support universel, chargeur,
récepteur laser, fixation du récepteur laser, unettes, cible
magnétique, notice d’utilisation, petite valise en plastique.

PRODUCT DESCRIPTION
3

Fenétres du désignateur
alaser

2. Téte rotative

3. Trou de sortie du rayon
vertical (zénith)

4. Panneau de commande
5. Prise pour chargement
de la batterie

6. Poignées

7. Filetage

pour fixation sur trépied
5/8” / Trou de sortie

du rayon laser (nadir)

Panneau de commande

11 1 12
1.Marche/arrét de I'appareil
2.Activation/désactivation du mode de fonctionnement
manuel
3.Désactivation du nivellement automatique aprés le
dénivellement
4.Réglage de I'angle d’inclinaison sur I'axe X
5.Réglage de I’'angle d’inclinaison sur I’'axe Y
6.Déplacement du point laser/secteur de balayage dans le
sens des aiguilles d’'une montre
7.Déplacement du point laser/secteur de balayage dans le
sens contraire aux aiguilles d’'une montre
8.Mode de balayage/sélection du secteur de balayage
9.Changement de la vitesse de rotation

Voyants

10.Voyant de puissance

11.Mode de fonctionnement manuel

12.Voyant de désactivation du nivellement automatique
apres le dénivellement

Récepteur laser

1. Affichage:

1.1. Indicateur de haute précision

1.2. Indicateur de précision standard

1.3. Indicateur de direction de conduite
1.4. Indicateur de détection de ligne laser
1.5. Indicateur de niveau de batterie

1.6. Indicateur de signal sonore

2. Clavier:

2.1 Allumer/éteindre le récepteur

2.2. Activer/désactiver le signal sonore
2.3. Réglage de précision

3. Photodétecteur

4. Niveau a bulle

5. Aimants

6. Marques de niveau
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MANIPULATION DE L'APPAREIL

Chargement de la batterie

L'appareil est alimenté par les batteries lithium-ion. Si le
voyant de puissance clignote lors l'utilisation de I'appareil, il
faut charger les batteries. Pour charger les batteries utilisez le
chargeur fourni. Le chargement complet des batteries prend 5
heures environ. Lors du chargement, I'Indicateur du chargeur
sera allumé en rouge. Quand I'Indicateur du chargeur devient
vert, les batteries sont complétement chargées. Débranchez
le chargeur. Pour prolonger la durée de vie des batteries,
chargez-les tous les 3 mois.

Changement des piles d’alimentation dans le récepteur laser
Le récepteur laser est alimenté par une pile 6F22 9V incluse
dans le lot de livraison. Le compartiment a piles se trouve
a larriere du récepteur laser. Ouvrez le couvercle du
compartiment a piles. Installez la pile d’alimentation suivant la
polarité. Fermez le couvercle du compartiment a piles.
Lorsque I'indicateur E apparait sur l'afficheur, remplacez
la pile par celle nouvelle. Utilisez uniquement les piles du type
6F22 9V. Retirez la pile d’alimentation si le récepteur laser
n’est pas utilisé depuis longtemps, pour éviter la corrosion et
le déchargement.

Marche/arrét de I'appareil
Faites marcher/arréter I'appareil par un appui bref sur le

bouton LI) .

Lorsque |'appareil est en marche, le voyant de puissance sera
allumé en rouge et s’éteindra apres |'arrét de I'appareil.

Activation/désactivation du récepteur laser
Activez/désactivez le récepteur par un appui bref sur le
bouton

Indication sonore du recepteur laser
Lindication de niveau sonore bas est réglée par défaut. En

appuyant brievement sur le bouton sélectionnez le

niveau de volume selon la séquence suivante : bas - fort->
éteindre le signal sonore.

Le rétroéclairage de I’écran

Le rétroéclairage de I’écran est désactivé par défaut. Appuyez

et maintenez le bouton pendant 3 secondes pour

allumer/éteindre le rétroéclairage.

Précision du récepteur laser
La haute précision (+1,5 mm/100 m) est sélectionnée par

défaut. Appuyez brievement sur le bouton pour

sélectionner la précision : élevée (1,5 mm/100 m) ou standard
(£2,5 mm/100 m)

Manipulation du recepteur laser
Appuyez sur le bouton pour allumer le récepteur laser.

Appuyez sur le bouton pour régler le signal sonore.

Appuyez et maintenez le bouton pendant trois

secondes pour allumer/éteindre le rétroéclairage de I’écran.

Appuyez sur le bouton pour sélectionner la précision.

Lindicateur correspondant s’affiche a I'écran - & pour la
précision élevée, i pour la précision standard.

Amenez le photodétecteur a I'emplacement prévu de la ligne
laser. Déplacez le détecteur vers le haut/bas en suivant les
fleches sur I’écran. La fleche sur I’écran indiaue que le
détecteur doit étre déplacé vers le bas, la fleche A indique
que le détecteur doit étre déplacé vers le haut. Lorsque le
faisceau laser atteint le centre du photodétecteur et que la
position du faisceau laser coincide avec les repéres de niveau,
le symbole de la ligne laser détectée apparait sur |’écran

== et le détecteur émet un signal sonore (s'il est activé).

MODES DE FONCTIONNEMENT

Mode de nivellement automatique

Installer I'appareil sur une surface solide stable, sur un trépied
5/8” ou sur un support universel. Faites marcher I'appareil.
Le voyant de puissance est allumé en rouge. Le rayon
laser clignotera lors de I'auto-nivellement. Une fois I'auto-
nivellement terminég, la téte laser commencera a tourner dans
le sens des aiguilles d’une montre a la vitesse de 600 tr/min.
SiIinclinaison du bofitier de I'appareil dépasse la plage d’auto-
nivellement (5°), le rayon laser clignotera, la téte laser ne
tournera pas. Arrétez l'appareil, réinstallez-le et faites-le
marcher encore une fois.

Un appui bref sur le bouton ((Q)) pour désactiver le

nivellement automatique aprés le dénivellement. Le voyant de
désactivation du nivellement automatique clignotera en vert.
L'appareil déséquilibré par une influence externe ne se
nivellera pas. Il faut arréter I’appareil, le faire marcher encore
une fois et répéter I'opération.

Mode manuel

Ce mode permet de construire des plans inclinés sous
n’importe quel angle.

Installez I'appareil sur une surface solide stable.

Faites marcher 'appareil. Le voyant de puissance est allumé
en rouge.

Le rayon laser clignotera lors de I'auto-nivellement.

Une fois I'auto-nivellement terminé, la téte laser commencera
a tourner dans le sens des aiguilles d’'une montre a la vitesse
de 600 tr/min.

Activez le mode manuel par un appui bref sur le bouton

N\\/~ B . .
. L'appareil passera en mode de fonctionnement

manuel, le voyant de commande manuelle sera allumé en vert.
Installez I'appareil sous I’'angle nécessaire et fixez sa position.
Pour quitter le mode manuel et passer en mode automatique,
appuyez sur le bouton  \\IZ~ . Le voyant de commande
manuelle s’éteindra.

Construction d’un plan incliné (axe X et Y)

Ce mode permet de projeter un plan incliné avec l'inclinaison
de laligne laser aux plans X et Y jusqu’a +10 %.

Installez I'appareil sur une surface solide stable.

1. Commande par les boutons sur I'appareil

Faites marcher 'appareil. Le voyant de puissance est allumé
en rouge.

Au cours de I'auto-nivellement le rayon laser clignote.

Une fois le processus de |'auto-nivellement terminé, la téte
laser commencera a tourner dans le sens des aiguilles d’une
montre a la vitesse de 600 tr/min.

Activez le mode manuel par un appui bref sur le bouton

N\ , ) )
. LUappareil passera en mode de fonctionnement

manuel, le voyant de commande manuelle s’allumera.
Réglez I'inclinaison nécessaire sur I’axe Y par les boutons .

Réglez I'inclinaison nécessaire sur I'axe X par les boutons

‘ ’ Une fois la téte laser a une inclinaison paramétrée,
elle commencera a tourner dans le sens des aiguilles d’une
montre a la vitesse de 600 tr/min.

Désactivez le mode manuel par un appui bref sur le bouton
\\/~

@] e voyant de commande manuelle s’éteindra.

2. Commande par l'application Roto Remote

Faites marcher |’appareil. Activez Bluetooth sur votre
Smartphone.

Lancez I'application Roto Remote.

L'application détectera l’appareil automatiquement et se
connectera a celui-ci via Bluetooth.

Aprés la bonne connexion de I'appareil a I'application via

Bluetooth, choisissez : dans le menu de

I'application.

MANUAL SLOPE
Activez le mode de fonctionnement manuel en appuyant sur
N\I/~  ouappuyezsurlebouton  N\\I/~ de l'appareil.
@ @

L'appareil passera en mode de fonctionnement manuel.

Le voyant du mode manuel sera allumé en vert.

Réglez 'inclinaison du plan horizontal sur I'axe Y par un appui
bref sur i EY Réglez I'inclinaison du plan horizontal sur

I’axe X par un appui bref sur j [X.

\\I/~
Désactivez le mode manuel par un appui bref sur [@”] ou

N\\/~
|

sur le bouton de I'appareil.

Rayons verticaux

L'appareil prévoit la possibilité de travailler avec I'aplomb
supérieur et inférieur (zénith et nadir).

Les points d’aplomb s’allument dans tout mode de
fonctionnement de I'appareil.

Vitesse de rotation

1. Commande par les boutons sur I'appareil

La vitesse paramétrée par défaut est de 600 tr/min.

Appuyez sur le bouton G* pour modifier la vitesse de
rotation de I'émetteur laser. d

La vitesse de rotation est changée comme suit : 600-0-120-
300-600 tr/min.

2. Commande par l'application Roto Remote

Faites marcher |’appareil. Activez Bluetooth sur votre
Smartphone.

Lancez I'application Roto Remote.

L'application détectera l’appareil automatiquement et se
connectera a celui-ci via Bluetooth.

Aprés la bonne connexion de I'appareil a I'application via
Bluetooth, choisissez

. MODE RQ A
Par les appuis brefs sur , sélectionnez
la vitesse de rotation. -

La vitesse paramétrée par défaut est de 600 tr/min.

La vitesse de rotation est interchangée comme suit : 600-0-
120-300-600... tr/min.

Attention ! Plus la vitesse de rotation est lente, plus le faisceau
est lumineux.

Secteur de balayage
1. Commande par les boutons sur I’appareil
Appuyez sur le bouton pour activer le mode de

balayage. @ @
Enappuyantsuccessivementsurlebouton sélectionnez

le secteur de balayage nécessaire : 0°, 10°; 45°; 90°;

180°.

Appuyez sur le bouton h pour déplacez le secteur de
balayage dans le sens contraire aux aiguilles d’une montre, sur
le bouton ﬂ dans le sens des aiguilles d’'une montre.

2. Commande par I"application Roto Remote

Faites marcher I'appareil. Activez Bluetooth sur votre
Smartphone.

Lancez I'application Roto Remote.

L'application détectera I'appareil automatiquement et se
connectera a celui-ci via Bluetooth.

Apreés la bonne connexion de I'appareil a I'application via
Bluetooth, choisissez

Par les appuis brefs sur @ sélectionnez le secteur de

balayage nécessaire : 0°, 10°; 45°; 90°; 180°.

Par I'appui sur / ' et ! \ déplacez le secteur

de rotation dans le sens des aiguilles d’'une montre ou dans le
sens contraire aux aiguilles d’une montre.

Cible magnétique

La cible magnétique laser aidera a
faire le marquage des systémes de
plafond ou des structures a ossature,
par exemple pour les plaques de
platre. Un aimant intégré permettra
de fixer la cible aux guides de plafond
ou au profilé d’ossature.

La cible a un marquage linéaire
sur sa surface ce qui permettra de
déterminer I’écart par rapport au
niveau nominal et de transférer les
points de contrdle lors du marquage
par le niveau laser.
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VERIFICATION DE PRECISION

Axe X

1.Installez I'appareil a la distance de 0,5 m d’'un mur et de 10 m
de I'autre, de fagon que |’axe X soit orientée vers le mur.
2.Faites marcher I'appareil. Une fois le niveau déterminé,
marquez la position du rayon sur les deux murs par les points
X1 et X2.

3.Arrétez |'appareil. Déplacez-le, sans changer la position du
boitier, vers le mur opposé.

4.Faites marcher 'appareil. Faites coincider la ligne projetée
avec le point X2 précédemment fait.

5.Marquez le point X3 sur le mur opposé.

6.Sila distance entre les points X1 et X3 est supérieurea 3 mm,
arrétez I'appareil et contactez le service aprés-vente.

AxeY

1.Pour vérifier la précision de I'appareil sur I’axe Y, installer
celui-ci de fagon que I'axe Y soit orientée vers le mur.

2.Faites marcher I'appareil. Une fois le niveau détermine,
marquez la position du rayon sur les deux murs par les points
YletY2.

3.Arrétez I'appareil. Déplacez-le, sans changer la position du
boitier, vers le mur opposé.

4.Faites marcher 'appareil. Faites coincider la ligne projetée
avec le point Y2 précédemment fait.

5.Marquez le point Y3 sur le mur opposé.

6. Sila distance entre les points Y1 et Y3 est supérieure a 3 mm,
arrétez I'appareil et contactez le service aprés-vente.

ENTRETIEN ET UTILISATION

Le niveau laser rotatif est un appareil de haute précision et
nécessite une manipulation attentionnée.

Vérifiez la précision de |'appareil avant de commencer les
travaux, ainsi qu’aprés les actions mécaniques (chutes, chocs).
Le respect des recommandations suivantes prolongera la
durée de vie de I'appareil :

1) Gardez I'appareil, ses piéces de rechange et ses accessoires
hors de la portée des enfants et des personnes non autorisées.
2) Déplacez I’appareil uniquement lorsqu’il est éteint et dans la
petite valise fournie ensemble avec lui.

3) Ne stockez pas I'appareil dans les endroits poussiéreux ou
sales. L'appareil est protégé contre la poussiere et la saleté,
mais une exposition prolongée de ces substances peut
endommager les parties mobiles internes de I'appareil.

4) Gardez I'appareil dans un endroit sec. L'appareil est protégé
contre I’"humidité, cependant, les sédiments, I’humidité et les
liquides qui contiennent des substances minérales peuvent
endommager les circuits électriques de I'appareil. N'essayez
pas de sécher I'appareil avec du feu ou avec un sécheur
électrique.

5) Ne stockez pas I'appareil dans des locaux ou la température
est supérieure a +50 °C. Les températures élevées réduisent
la durée de vie des appareils électroniques, endommagent
les batteries, déforment ou font fondre certaines piéces en
plastique.

6) Ne stockez pas |'appareil dans les endroits froids ou la
température est inférieure a -20 °C. Apres le stockage aux
basses températures et le déplacement dans un endroit chaud,
I’appareil chauffe ce qui peut entrainer une condensation de
I’lhumidité a I'intérieur de I'appareil et endommager les puces.
7) Protégez |'appareil contre les chocs, les chutes, les fortes
vibrations. Cela peut entrainer une perte de précision.

8) Vérifiez périodiquement la précision de I'appareil (voir la
section « Vérification de la précision »).

9) Nettoyage de I'appareil doit étre fait avec un chiffon doux
humide. N’utilisez pas les produits chimiques agressifs, les
solvants de nettoyage et les détergents.

10) Essuyez périodiquement I'ouverture du laser avec un
chiffon doux non pelucheux avec de I'alcool isopropylique.
11) Retirez les piles d’alimentation de 'appareil s’il n’est pas
utilisé depuis longtemps.

12) Ne laissez pas les piles déchargées dans I'appareil.

RECYCLAGE

Il est recommandé d’envoyer les outils, les accessoires et les
emballages pour le recyclage. Pour le recyclage approprié
envoyez le produit a I'adresse suivante :

CONDTROL GmbH
Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben

Germany ey

Ne pas jeter le produit dans les ordures municipales !

Selon la Directive Européenne 2002/96/EC, les appareils de
mesure et ses composants doivent étre collectés séparément
et soumis au recyclage des ordures respectueux de
I’environnement.

GARANTIE

Tous les produits CONDTROL GmbH passent le contrdle
post-production et sont soumis aux conditions de garantie
suivantes.

Ledroitdel’acheteur de réclamer les défauts et les dispositions
générales de la législation en vigueur restent valables.

1) CONDTROL GmbH s’engage a éliminer tous les défauts du
produit, découverts au cours de la période de garantie qui
représentent des défauts de matériau ou de fabrication, en
totalité et a ses frais.

2) La période de garantie est de 24 mois ; elle commence a
découler a compter de la date d’achat par l'utilisateur final
(voir I'original du document justificatif).

3) La garantie ne couvre pas les défauts résultant de
'usure naturelle ou d’une utilisation imprévue, d’un
dysfonctionnement du produit suite au non-respect des
instructions de cette Notice d’utilisation, a un entretien et a
une maintenance intempestifs ou a un entretien insuffisant,
a l'utilisation des accessoires et des pieces de rechange qui ne
sont pas d’origine.

Le Vendeur est dégagé de toute responsabilité pour les travaux
de garantie en cas des modifications

de conception du produit. La garantie ne couvre pas les
dommages esthétiques qui n’entravent pas le fonctionnement
normal du produit.

4) CONDTROL GmbH se réserve le droit de prendre les
décisions concernant le remplacement ou la réparation de
I'appareil.

5) Les autres réclamations non mentionnées ci-dessus ne sont
pas couvertes de la garantie.

6) Apres la réalisation des travaux de garantie par CONDTROL
GmbH, la période de garantie n’est pas renouvelée ni
prolongée.

7) CONDTROL GmbH n’est pas responsable de la perte du
profit ou des inconvénients liés a un défaut de I'appareil, du
colt de location d’un équipement alternatif pour la période
de réparation.

Cette garantie est soumise au droit allemand, a I’exception des
dispositions de la Convention des Nations Unies concernant
les contrats de vente internationale des marchandises (CISG).
En cas de garantie, veuillez retourner le produit au vendeur de
détail ou le renvoyer avec la description du défaut a I'adresse
suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Germany
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Congratulazioni per l'acquisto di un livello laser rotativo
Rotech HVR CONDTROL. Prima di usare questo dispositivo per
la prima volta, per favore, legga attentamente le istruzioni di
sicurezza, contenute in questo manuale dell’'utente.

ISTRUZIONE DI SICUREZZA
Attenzione! Questo manuale dell’utente é la parte integrante
del Suo dispositivo. Leggere attentamente |'istruzione prima
di utilizzare il dispositivo. Nel caso di trasferimento del
dispositivo in uso temporaneo si assicuri obbligatoriamente di
allegare questa istruzione ad esso.
- Non usare il dispositivo in modo diverso da quello previsto.
- Non rimuovere le targhette di avvertimento e proteggerle
dall’abrasione perché esse contengono informazioni sull’'uso
sicuro del dispositivo.

Radiazione laser!

Non puntare negli occhi

Laser di classe 2

<1 mW, 630-685 nm

IEC 60825-1: 2007-03
- Non guardare nel raggio laser, né nel riflesso di esso, sia
con |'occhio non protetto che attraverso dispositivi ottici.
Non puntare inutilmente il raggio laser verso le persone o gli
animali. Si puo accecarli.
- La protezione degli occhi viene solitamente eseguita
allontanando lo sguardo o chiudendo le palpebre.
- Posizionare sempre il dispositivo in modo che i raggi laser
passino ad una distanza superiore o inferiore al livello degli
occhi.
- Tenere le persone non autorizzate fuori dall’area operativa
del dispositivo.
- Tenere il dispositivo fuori dalla portata di bambini e persone
non autorizzate.
- Non smontare o riparare il dispositivo da soli. La
manutenzione e la riparazione devono essere affidate
esclusivamente al personale qualificato e con I'applicazione
delle parti di ricambio originali.
- E vietato di utilizzare il dispositivo in un ambiente esplosivo,
vicino ai materiali infiammabili.
- Gli occhiali per il lavoro con il dispositivo laser servono per
un migliore riconoscimento del raggio laser, non usarli per
altri scopi. Gli occhiali laser non proteggono dalle radiazioni
laser, non sono progettati per proteggere dai raggi UV e
compromettono la percezione dei colori.
- Evitare il riscaldamento delle batterie per prevenire il rischio
di esplosione e fuoriuscita di elettrolita. In caso di contatto
con la pelle, lavare immediatamente I'area interessata con
acqua e sapone. In caso di contatto con gli occhi, sciacquarli
con acqua pulita per 10 minuti e consultare immediatamente
un medico.

DESTINAZIONE DEL DISPOSITIVO

Rotech HVR CONDTROL & wun livello laser rotativo
autolivellante, progettato specificamente per le esigenze
professionali di costruzione, riparazione, progettazione del
paesaggio per la costruzione di piani orizzontali o verticali e
linee a piombo (zenit e nadir).

Il dispositivo ha una vasta gamma di funzioni, facilita
d’uso e altre caratteristiche significative dal punto di vista
professionale.

- Autolivellamento in piani orizzontali e verticali.

- Controllo dei pulsanti sul dispositivo e tramite I'applicazione
mobile gratuita «Roto Remote» con |'uso di Bluetooth.

- Il ricevitore laser in dotazione aumenta la gamma di
funzionamento del dispositivo fino a 400 m (di diametro).

- La precisione & 3 volte superiore a quella dei laser lineari.

- La custodia resistente agli urti, protetta in modo affidabile
da polvere e umidita.

- Batteria agli ioni di litio.

Il dispositivo & adatto sia per I'uso in ambienti chiusi che in
cantieri esterni.

CARATTERISTICHE TECNICHE
Campo di funzionamento
con rivelatore (di diametro)
Errore 20” (+0,1 mm/1 m)
Campo di autolivellamento +5°

Inclinazione della testa laser
sugliassiXeY
Velocita di rotazione

400 m (di diametro)

+10%

0, 120, 300, 600 g/min
Settore di scansione
0°, 10°; 45° 90°; 180°

Modalita di scansione

Tipo di laser Classe 11 630-685 nm <1mW
Temperatura -20°C ~ +50°C

di funzionamento

Temperatura di stoccaggio -20°C ~ +50°C

7,4V 4000 mAh Li-lon

Batterie del dispositivo batterie ricaricabili

Batterie di ricevitore laser 1x6F22 9V
Tempo di funzionamento 35 ore
della batteria del dispositivo
Livello di protezione contro

PR IP55
la polvere e |'umidita
Tipo difilettatura di 5/8"

montaggio del treppiede

|Ingombro ‘ 204x202x202 mm |
|Peso: ‘ 2,175kg |
COMPLETAMENTO

Livello laser rotativo, maniglie, fissaggio universale,
caricabatterie, ricevitore laser, fissaggio di ricevitore
laser, occhiali, bersaglio magnetico, manuale dell’'utente,
contenitore plastico.

ASPETTO ESTERIORE DEL DISPOSITIVO

1. Finestre
di emettitore laser
2. Testa rotante
3. Foro per |'uscita del
raggio a piombo (Zenit)
4. Pannello di comando
5. Connettore
di caricabatterie
6. Maniglie
7. Filettatura per il
montaggio sul treppiede
5/8”/Foro per I'uscita del
raggio a piombo (Nadir)

Pannello di comando

LCONDTROL

Rotech HVR

11 1 12

1. Accensione/spegnimento del dispositivo

2. Accensione/spegnimento della modalita manuale di lavoro
3. Spegnimento di livellamento automatico dopo
delivellamento

4. Regolazione dell’angolo di inclinazione per I'asse X

5. Regolazione dell’angolo di inclinazione per I’asse Y

6. Trasferimento del punto laser/settore di scansione in senso
orario

7. Trasferimento del punto laser / settore di scansione in
senso antiorario

8. Modalita di scansione/scelta del settore di scansione

9. Cambiamento della velocita di rotazione

Indicatori luminosi

10. Indicatore di alimentazione

11. Modalita di lavoro manuale

12. Indicatore di spegnimento di livellamento automatico
dopo delivellamento

Ricevitore laser

1. Schermo

1.1. Indicatore di alta precisione

1.2. Indicatore di precisione standard

1.3. Indicatore di direzione di movimento

1.4. Indicatore di rilevamento della linea laser
1.5. Indicatore del livello di carica della batteria
1.6. Indicatore del segnale acustico

2. Tastiera:

2.1 Accensione/spegnimento del ricevitore

2.2. Attivazione/disattivazione del segnale acustico
2.3. Regolazione della precisione

3. Fotorivelatore

4. Livella a bolla

5. Magneti

6. Segni di livello
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LAVORO CON IL DISPOSITIVO

Ricarica degli accumulatori

Il dispositivo viene alimentato tramite batterie agli ioni di litio.
Se l'indicatore di alimentazione sullo schermo lampeggia
durante il funzionamento, & necessario di caricare la batteria.
Utilizzare il caricabatterie fornito in dotazione per caricare
pacco batteria. La ricarica completa delle batterie richiede
circa 5 ore. In questo caso I'indicatore di alimentazione sul
caricabatterie siillumina continuamente in rosso. Attendere la
visualizzazione dell’indicatore verde, che indica che la batteria
& completamente carica e scollegare il caricabatterie.

Per prolungare la durata delle batterie, caricarle ogni 3 mesi.

Sostituzione delle batterie nel ricevitore laser
L'alimentazione del ricevitore viene effettuata con la batteria
6F22 9B in dotazione. Il vano batteria sitrova sul lato posteriore
del ricevitore. Aprire il coperchio di vano batteria. Installare la
batteria rispettando la polarita. Chiudere il coperchio di vano
batteria.

Quando 'indicatore Q
la batteria con una nuova.
Utilizzare solo le batterie di tipo 6F22 9V. Rimuovere la batteria
se il ricevitore laser non viene utilizzato per un lungo periodo
di tempo, per evitare la corrosione e |a scarica di essa.

appare sullo schermo, sostituire

Accensione/spegnimento del dispositivo
Premere brevemente il pulsante U
spegnere il dispositivo.

Quando il dispositivo si accende, Iindicatore di alimentazione
diventa rosso e si spegne dopo lo spegnimento del dispositivo.

per accendere/

Accensione/spegnimento del ricevitore di radiazione laser
Premere il pulsante per accendere/spegnere il
ricevitore.

Indicazione acustica nel ricevitore di radiazione laser
Il livello di indicazione del suono basso & impostato per
imiostazione predefinita. Premere brevemente il pulsante

per selezionare il livello del volume con la seguente
sequenza: basso alto forte spegnimento di indicazione del
suono.

Le retroilluminazione dello schermo

La retroilluminazione dello schermo & disattivata_per
impostazione predefinita. Premere e tenere premuto

durante 3 secondi per  accendere/spegnere la
retroilluminazione.

Precisione del ricevitore di radiazione laser
Alta precisione (+1.5mm/100 m) & selezionata per
impostazione predefinita. Premere brevemente il pulsante

per selezionare la precisione: alta (+1.5 mm/100 m) o
standard (2.5 mm/100 m)

Lavoro conil ricevitore laser

Premere il pulsante per accendere il ricevitore laser.
Premere il pulsante per imposti ii il segnale acustico.

Premere e tenere premuto pulsante entro tre secondi

per accendere/spegnere_la retroilluminazione dello schermo.

Premere il pulsante per selezionare la precisione.

Lindicatore corrispondente apparira sullo schermo - %
per alta precisione, 7% per laprecisione standard.

Avvicinare il fotorilevatore alla posizione prevista della linea
laser. Spostare il rilevatore su/gil seguendo le frecce sullo
schermo. Freccia v sullo schermo indica, che il rivelatore
deve essere spostato verso il basso, la freccia A indica che
il rivelatore deve essere spostato verso I'alto. Quando il raggio
laser colpisce il centro del fotorilevatore e la posizione del
raggio laser coincide con i segni dilivello, sullo schermo appare

il simbolo =———— della linea laser rilevata e il rilevatore

emette un segnale acustico (se il segnale acustico é attivo).

MODALITA DI LAVORO

Modalita di livellamento automatico

Montare il dispositivo su una superficie solida e stabile e il
treppiede da 5/8” o sul fissaggio universale. Accendere il
dispositivo. L'indicatore di alimentazione e rossa.

Il raggio laser lampeggera durante I'autolivellamento.

Al termine dell’autolivellamento la testa del laser iniziera a
ruotare in senso orario a 600 g/min.

Se l'inclinazione del corpo del dispositivo supera I'intervallo
di autolivellante (5°), il raggio laser lampeggera e la testa di
radiazione laser non ruotera.

Spegnere il dispositivo, installarlo nuovamente e riaccenderlo.

Premere brevemente il pulsante ((Q))per lo spegnimento di
livellamento automatico dopo delivellamento. Lindicatore di
disattivazione del livellamento automatico lampeggia in verde.
Il dispositivo, disequilibrato dall’influenza esterna, non si
allineera. E necessario di spegnere il dispositivo, riaccenderlo
e ripetere I'operazione.

Modalita manuale

Questa modalita consente di costruire piani inclinati da
qualsiasi angolazione.

Montare il dispositivo su una superficie solida e stabile.
Accendere il dispositivo. L'indicatore di alimentazione e rossa.
Il raggio laser lampeggia durante 'autolivellamento.

Al termine dell’autolivellamento la testa del laser iniziera a
ruotare in senso orario a 600 g/min.
Premere brevemente il pulsante
modalita manuale.

Il dispositivo entra in modalita di funzionamento manuale,
I'indicatore di funzionamento manuale diventa verde.
Posizionare il dispositivo nell’angolo desiderato e bloccarne la
posizione.

Per uscire dalla modalita manuale e passare alla modalita
automatica, premere il pulsante N

N\~
] per accendere la

L'indicatore di comando manuale si spegne.

Costruzione di piano inclinato (sugliassi X e Y)

Questa modalita consente di proiettare un piano inclinato con
I'inclinazione della linea laser nei piani X e Y fino a £10%.
Montare il dispositivo su una superficie solida e stabile.

1. Pulsanti di controllo sul dispositivo

Accendere il dispositivo. L'indicatore di alimentazione & rossa.
Durante l'autolivellamento il raggio laser lampeggia.

Al termine del processo di autolivellamento la testa della
radiazione laser iniziera a ruotare in senso orario a 600 g/min.
Premere brevemente il pulsante per accendere
la modalita manuale di funzionamento. Il dispositivo entra in
modalita di funzionamento manuale, I'indicatore di gestione
manualesiaccende. Conipulsanti

v

necessaria sull’asse Y. Con i pulsanti

installarel’inclinazione

‘ ’ installare

I'inclinazione necessaria sull’asse X. Dopo che la testa laser
avra l'inclinazione necessaria, essa iniziera a ruotare in senso

N\
orario a 600 g/min. Premere brevemente il pulsante @7 ] per

spegnere la modalita manuale di funzionamento. Indicatore
della gestione manuale si spegne.

2. Gestione tramite ’'applicazione “Roto Remote”

Accendere il dispositivo. Accendere Bluetooth sul Suo
smartphone. Avviare [|’applicazione «Roto Remote».
L'applicazione rilevera automaticamente il dispositivo e si
colleghera ad esso tramite Bluetooth.

Dopo aver collegato correttamente il dispositivo con

I’applicazione tramite Bluetooth, selezionare

MANUAL SLOPE
nelmenudiapplicazione. Attivare lamodalita difunzionamento

\\I/- \\/~ . .
manuale premendo @ o premendo [ sul dispositivo.

Il dispositivo passa nella modalita di funzionamento manuale.
Lindicatore della modalita manuale diventa verde. Premere
Y

brevemente |

;; X
orizzontale sull’asse Y. Premere brevemente @—b

per regolare l'inclinazione del piano orizzontale sull’asse X.
Disattivare la modalita manuale premendo % o

per regolare I'inclinazione del piano

N\ o
premendo [@7] sul dispositivo.

Raggi a piombo

Il dispositivo ha la possibilita dilavorare con il piombo superiore
e inferiore (Zenit e Nadir). | punti a piombo si illuminano in
qualsiasi modalita di funzionamento del dispositivo.

Velocita di rotazione
1. Gestione dei pulsanti sul dispositivo
La velocita predefinita & 600 g/min. Premere il pulsante

( /  per cambiare la velocita di rotazione di emettitore

laser. La velocita di rotazione viene cambiata come segue:
600-0-120-300-600 g/min.

2. Gestione tramite I’applicazione “Roto Remote”

Accendere il dispositivo. Accendere Bluetooth sul Suo
smartphone. Avviare |’applicazione «Roto Remote».
L'applicazione rilevera automaticamente il dispositivo e si

colleghera ad esso tramite Bluetooth.
Dopo aver collegato correttamente il dispositivo con
I’applicazione tramite Bluetooth, selezionare

w MODE

RPM ) Sy
Premere brevemente ‘ / per scegliere la velocita di
rotazione.
La velocita predefinita & 600 g/min. La velocita viene cambiata
come segue: 600-0-120-300-600 g/min.
Attenzione! Piulenta élavelocitadirotazione, tanto luminoso
e il fascio.

Settore di scansione
1. Gestione dei pulsanti sul dispositivo

Premere il pulsante per I'attivazione della modalita di

scansione. Premere conseguentemente il pulsante

per scegliere il settore necessario per la scansione — 0°, 10°;
45°, 90°; 180°. Premere il pulsante r\ per spostare il
settore di scansione in senso antiorario e il pulsante ﬂ
- in senso orario.

2. Gestione tramite I’applicazione “Roto Remote”

Accendere il dispositivo. Accendere Bluetooth sul Suo
smartphone. Avviare I'applicazione «Roto Remote».
L'applicazione rilevera automaticamente il dispositivo e si
colleghera ad esso tramite Bluetooth.

Dopo aver collegato correttamente il dispositivo con
I’applicazione tramite Bluetooth, selezionare

Premere brevemente @ per scegliere il settore

necessario di scansione —0°, 10°; 45°; 90°; 180°.

Premere ﬂ e hSpostareilsettoredirotazione

rispettivamente in senso orario o antiorario.

Bersaglio magnetico

Un bersaglio laser magnetico aiutera ENEGIES
a produrre i sistemi di marcatura
del sistema di soffitto o strutture a
telaio, ad esempio per il cartongesso.
Il magnete incorporato consente
di collegare il bersaglio alle guide
del soffitto o al profilo a telaio. Il
bersaglio sulla sua superficie ha una
marcatura lineare, che permettera di
determinare la deviazione dal livello
nominale e di trasferire i punti di
controllo durante la marcatura con il
livello laser.

N e W N D

CONTROLLO DI PRECISIONE

Asse X

1. Posizionare il dispositivo ad una distanza di 0,5 m da una
parete e 10 m dall’altra in modo che I’asse X sia rivolto verso
la parete.

2. Accendere il dispositivo. Una volta impostato il livello,
contrassegnare la posizione del raggio su entrambe le pareti
conipunti X1 e X2.

3. Spegnere il dispositivo. Trasferirlo senza cambiare la
posizione del corpo verso la parete opposta.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto X2 precedentemente creato.

5. Contrassegnare il punto X3 sulla parete opposta.

6. Se la distanza tra i punti X1 e X3 & maggiore di 3 mm,
spegnere il dispositivo e contattare un centro di assistenza.

Asse Y

1. Per verificare la precisione del dispositivo sull’asse Y,
installarlo in modo che I'asse Y sia rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Una volta impostato il livello,
contrassegnare la posizione del raggio su entrambe le pareti
conipuntiYleY2.

3. Spegnere il dispositivo. Trasferirlo senza cambiare la
posizione del corpo verso la parete opposta.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto Y2 precedentemente creato.

5. Contrassegnare il punto Y3 sulla parete opposta.

6. Se la distanza tra i punti Y1 e Y3 & maggiore di 3 mm,
spegnere il dispositivo e contattare un centro di assistenza.

MANUTENZIONE E FUNZIONAMENTO

Livello laser rotativo e un dispositivo ad alta precisione e deve
essere trattato con cura. Prima di iniziare i lavori e anche dopo
gli impatti meccanici (cadute, urti), effettuare la verifica della
precisione del dispositivo.

L'osservanza delle seguenti raccomandazioni prolunghera la
durata del dispositivo:

1) Conservare il dispositivo, i pezzi di ricambio e gli accessori
fuori dalla portata dei bambini e di persone non autorizzate.
2) Spostare il dispositivo solo quando é spento e nella custodia
in dotazione.

3) Non conservare il dispositivo in ambienti polverosi o
sporchi. Lo strumento é resistente alla polvere e allo sporco,
ma l'impatto prolungato di questi elementi pud danneggiare
le parti interne in movimento del dispositivo.

4) Conservare il dispositivo in un luogo asciutto. Il dispositivo
e impermeabile, tuttavia, sedimenti, umidita e liquidi che
contengono sostanze minerali possono danneggiare i circuiti
elettrici di esso. Non tentare di asciugare il dispositivo con il
fuoco o I'asciugacapelli.

5) Non conservare il dispositivo in ambienti con temperature
superiori a + 50°C. Le alte temperature riducono la durata
di conservazione di dispositivi elettronici, danneggiano le
batterie, deformano o fondono alcune parti in plastica.

6) Non conservare il dispositivo in ambienti freddi con
temperature inferiori a -20°C. Dopo lo stoccaggio a basse
temperature e il trasferimento successivo in una stanza
calda, il dispositivo si riscalda, a causa del quale I'umidita
puo condensare all’interno del dispositivo e danneggiare i
microcircuiti.

7) Proteggere il dispositivo da urti, cadute, vibrazioni forti.
Questo pud causare una perdita di precisione.

8) Controllare periodicamente la precisione del dispositivo
(vedi paragrafo Controllo di precisione).

9) Pulire il dispositivo con un panno morbido e umido. Non
utilizzare prodotti chimici aggressivi, solventi o detergenti.
10) Pulire periodicamente I'apertura del laser con un panno
morbido senza pelo con alcool isopropilico.

11) Rimuovere le batterie dal dispositivo se esso non viene
utilizzato per un lungo periodo di tempo.

12) Non lasciare le batterie scariche nel dispositivo.

UTILIZZAZIONE

| dispositivi, gli accessori e gli imballaggi non funzionanti
devono essere riciclati. Si prega di inviare I'articolo al seguente
indirizzo per il riciclaggio corretto:

CONDTROL GmbH
Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben

Deutschland e ]

Non smaltire il dispositivo nei rifiuti urbani

In conformita con la Direttiva Europea 2002/96/C, gli strumenti
di misura scaduti e i componenti di essi devono essere raccolti
separatamente e spediti per il riciclaggio ecologico dei rifiuti.

GARANZIA

Tutti i prodotti CONDTROL GmbH sono sottoposti a controllo
post-produzione e soggetti alle seguenti condizioni di
garanzia. Il diritto dell’acquirente di presentare le pretese
relative a difetti e disposizioni generali della legge vigente non
decadono.

1) L'Azienda CONDTROL GmbH si impegna ad eliminare
completamente e a proprie spese tutti i difetti del prodotto
rilevati durante il periodo di garanzia, che rappresentano un
difetto di materiale o di fabbricazione.

2) Il periodo di garanzia e di 24 mesi e decorre dalla data di
acquisto da parte del consumatore finale (rif. Originale del
documento di accompagnamento).

3) La garanzia non copre i difetti causati dall’'usura normale
o dall’'uso improprio, il malfunzionamento del prodotto
causato dal mancato rispetto delle istruzioni contenute nel
presente manuale dell’utente, I’assistenza intempestiva e la
cura insufficiente, I'uso di accessori e pezzi di ricambio non
originali. Le modifiche alla costruzione del prodotto esonerano
il venditore dalla responsabilita per il servizio di garanzia. La
garanzia non copre i danni estetici che non interferiscono con
il funzionamento normale del prodotto.

4) ’Azienda CONDTROL GmbH si riserva il diritto di prendere la
decisione di sostituzione o riparazione del prodotto.

5) Le pretese diverse da quelle sopra menzionate non sono
coperte dalla garanzia.

6) Dopo che CONDTROL GmbH ha eseguito i lavori di garanzia,
il periodo di garanzia non viene esteso.

7) CONDTROL GmbH non e responsabile per mancato
guadagno o inconvenienti associati a un difetto del prodotto,
il costo del noleggio di apparecchiature alternative per il
periodo di riparazione. Questa garanzia si applica alla legge
tedesca, escluse le disposizioni della Convenzione sui contratti
per la vendita internazionale di beni mobili (CISG).

In caso di garanzia, si prega di restituire I’articolo al rivenditore
o inviarlo con la descrizione del difetto al seguente indirizzo:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Deutschland



PoTauMOHHbIN 1a3epPHbIN HUBEINP SN1eMEHTbI NNTaHUsA NasepHOro 1x6F22 9B
. npuemHuKa
RU R t h HVR Bpemsa paboTbl 31eMeHTOB
O ec nutaHua npubopa 354

L T T O e i Knacc 3aWwmThbl OT BAATM U NbiAW P55

PyKoBOACTBO N0 3KCnAyaTaumum Tun pe3bbbl ANA KpenaeHna Ha 5/8"
Mosgpasnsem ¢ npuobpeTeHnem poTaLMOHHOrO Na3epPHOTO wrarme
Husenupa Rotech HVR CONDTROL. Mepes nepsbim labapuTHble pasmepel 204x202x202 mm
ucnonb3osaHnem npubopa, nNoanyicra, BHUMATENbHO Bec 2,175 kr
03HaKOMbTECH C NpaBuaamu 6e30MacHOCTH, NpUBESEHHbIMU KOMMIEKTALMA

B AaHHOM pPyKOBOACTBE MO 3KCNAyaTaumu.

YKA3AHUA NO TEXHUKE BE3OMACHOCTU
BHuMaHue! [laHHaA MHCTPYKLMA MO SKCNAyaTauum asnseTca
HeoTbem/ieMol 4acTbio Bawero npubopa. MMpexpae uyem
npUCTYNUTL K paboTe ¢ NpnboOpom, BHUMATEIbHO NPOYTUTE
MHCTPYKUMio. TMpu nepegade npubopa BO BpemMeHHoe
nonb3oBaHne obA3aTeNbHO Npunaraite K Hemy [JaHHYLO
MNHCTPYKLMIO.
- He vcnonb3yiite npMbop He NO HazHAYEHMUIo.
- He yaanaiiTe HakneKkn 1 TabAnyKM U NpefoxpaHainTe nx ot
CTUpaHMA, T.K. OHU copepaT uHpopmaumio o besonacHom
aKcnayaTauuu npubopa.

NasepHoe usnyyenue!

He HanpaBnaiiTe B rnasa

JNlasep knacca 2

<1 mBT 630-685 Hm

IEC 60825-1: 2007-03

- He cmMoTpuTe B N1a3epHblii Nyy, @ TakKe B ero oTpaseHwue,
KaK He3aWMUWeHHbIM rn1asom, TakK U 4epe3 OnTU4YecKue
ycTpoicTBa. He HanpaBnsiTe nasepHbii Ayy Ha fogen n
YKMBOTHbIX 63 He06X0AMMOCTH. Bbl MOKETE UX OCNENUTD.

- 3awmTa rnas obblYHO OCYLECTBAAETCA NyTEM OTBEAEHMUA
B3r1A4a UM 3aKPbITUEM BeK.

- Bcerpa yctaHaBauBaiiTe npubop Tak, 4Tobbl N1asepHbie yymn
NpPoOXoAnUAN HA PACCTOAHUN BbllE WU HUXKE YPOBHA rnas.

- He ponyckaiiTe NOCTOPOHHWMX AWL, B 30HY 3KCMIyaTauuu

npubopa.

- XpaHuTe Npubop BHe A0CATaeMOCTU AeTeN U MOCTOPOHHUX
.

- He pa3bupailTe ©“ He pemoHTMpyiTe npubop

camocToAaTenbHo. O6CnyXuBaHWE W PemMOHT  creayeT
nopyyaTb TONIbKO KBanUGULMPOBAHHBIM CNeuUannucTam u ¢
NPUMEHEHUEM OPUTUHA/bHbIX 3aNacHbIX YacTew.

- 3anpewaeTca sKcnayaTauua npubopa BO B3PbIBOOMACHOWM
cpese, B61131M N1erKOBOCNNaMEHAIOLLMXCA MaTepraos.

- OukM AnA paboTbl C Na3epHbIM MHCTPYMEHTOM CAYXaT ANA
Nyylero pacnosHaBaHUA N1a3epHOro Nlyya, He UCMOoNb3yiTe
UX ANA APYruX ueneil. JlasepHble OYKM He 3alMwaoT oT
Na3epHOro U3nyyeHus, He NpefHasHayeHbl AN 3aWMUTbl OT
YyNbTPadMONEeTOBOrO U3NYYEHUA W YXYALWAOT BOCNpUATUE
LiBETOB.

- He ponyckaiiTe HarpeBaHWA 3/1€MEHTOB MNWTaHUA BO
nsbexkaHne pUCKa B3pbiBa U BbITEKAHUA dneKTponuTa. Mpu
nonajaHun WAKOCTU Ha KOXKY HemeAsIeHHO npomoiTe
nopa<eHHbIW y4acToK BOAOM C MblIoM. B cnyyae nonaganus
B /1a3a, MPOMOMTE UX YUCTOM BOAOW B TeyeHue 10 MUHYT,
3aTem obpaTuTech K Bpauy.

HA3HAYEHUE NPUBOPA

Rotech HVR CONDTROL — camoBbIpaBHUBAOLWMIACA pOTaLLMU-
OHHbI/ Na3epHbIi HUBENUp, pa3paboTaHHbIW chneuunasbHo
AnA NpodeccMOoHaNnbHbIX HYXA B chepe CTPOUTENLCTBA, pe-
MOHTa, NaHAWaPTHOrO AW3aitHa ANA NOCTPOEHUA TOPU3OH-
TaAbHON UNN BEPTUKANbHON MNOCKOCTENW U NIMHWUIA OTBeca
(3eHUT M Haaup).

MNpubop oTanyaeTcs WMpokum Habopom dyHKLMI, yaobceT-
BOM 3KCMAyaTauMu U APYTUMU 3HAYUMBIMU C TOYKU 3peHUA
npodeccMoHanos xapakTepUCcTUKamu.

- CamoBbIpaBHUBAHME B FOPU30OHTANIbHOW M BEPTUKANbHOWM
NNOCKOCTAX.

- YnpasneHue KHonkamu Ha npubope u uyepes becnnat-
Hoe MobunbHoe npunoxeHue “Roto Remote” ¢ nomouwbio
Bluetooth.

- JlazepHblit NPUEMHUK B KOMMNNEKTE yBENUYMBALT ANaNa3oH
paboTbl npubopa ao 400 m (B AMameTpe).

- To4yHOCTb B 3 pa3a Bblle, YeM Y JIMHENHbIX 1a3epoB.

- YAaponpoyHblii, HafeXHO 3aLMLLEHHBINM OT NbIN U BAArK
Kopnyc.

- INTUN-NOHHbBIV aKKYMYAATOP.

Mpubop npurofeH ANA sKCNAyaTaLMm Kak Ha 3aKpbITbIX, TaK 1
Ha OTKPbITbIX CTPOUTE/IbHbIX NAOWaAKaX.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

[lnanasoH paboTbl C 4eTEKTOPOM
(8 guametpe)

400 m

MorpewHocTb 20" (+0,1 mm/1 m)
JAnana3oH camMoBblpaBHMBAHUA +5°
HaK/10H NasepHoi roNoBKM No

P +10%
ocam XunY

0, 120, 300, 600 06/muH

CeKTOp CKaHMpOBaHUA
0°, 10°; 45° 90°; 180°

CKOpOCTb BpaLleHus

Pexknm ckaHupoBaHua

Tun nasepa Knaccll

P 630-685 HM <1 MBT
Paboyas TemnepaTypa -20°C ~ +50°C
TemnepaTtypa xpaHeHus -20°C ~ +50°C

7,4B 4000mAuq Li-lon
nepesaps)aemblii
aKKymynaTop

JnemeHTbl NUTaHuA npubopa

POTaLMOHHDBIN Na3epHbIi HUBENUP, PYyYKW, YHUBEpCasbHOe
KpenieHue, 3apAfHOE YCTPOICTBO, Na3epHblii NMPUEMHUK,
KpenieHne ANA Na3epHOro NpUemHuKa, OYKW, MarHUTHas
MULIEHb, PYKOBOACTBO NO 3KCMAyaTaLMu, N1aCTUKOBbINA KelC .

BHELUHUA BUA MPUEOPA

N =

. OKHa nasepHoro
usnyyatens
PoTaumMoHHas ronoska
. OTBepcTUE ANA BbIXOAA
OTBECHOTO Ny4a (3eHUT)
MaHenb ynpasneHusa
Pasbem ana 3apagkun
aKkymynaTtopa

Pyuyku

Pe3bba

nog wraTme 5/8” /
0TBepCTUE ANA BbIXOAA
nasepHoro nyya (Haaup)

w

v

~N o

MaHenb ynpaBneHus

11 1 12
BktoueHmne/BbIkNO4EHUE Npubopa
BK/toueHMe/BbIKNHOYEHNE PYHHOrO peskuma paboTbl
. OTKAOYEHME aBTOMATUYECKOrO BblpaBHMBAHUA

nocne pasropusoHTUPOBaHUA
. HacTpoiika yrna HakaoHa no ocu X
. HacTpoliika yrna HaknoHa no ocu Y
. MepeHoc nasepHOM TOYKM/CeKTOpa CKaHMPOBaHUA
Mo 4acoBOM CTpesike
MepeHoC 1a3epHOMN TOUKM/CEKTOPaA CKAaHUMPOBaHUA
NPOTMB YAaCOBOW CTPENKM
8. PeK1M cKaHMpOBaHWA/BbIGOP CEKTOPA CKAHMPOBAHUA
9. U3meHeHue CKOpPOCTU BpaLLeHus

W

o v b

N

CBEeTOBblE MHAMUKATOPDI

10. UHAMKaTOp NUTaHUA

11. PyyHol pexkum paboTbi

12. MHAMKaTOP OTKNOYEHUA aBTOMATUYECKOro
BbIpaBHUBAHMA NOC/NE PA3rOPU3OHTUPOBAHUA

NasepHblii npUEeMHUK

1. ucnneit 11 v hv4 1.2

1.1. UHANKaTOP BbICOKOM A 4
TOYHOCTH

1.2. MIHauMKaTOp CTaHAapTHOM v——lg
TOYHOCTH

1.3. MHAMKaTOp HanpasaeHns 14
ABUXeHna

1.4. MIHaMKaTOp 0BHapyXeHus
Na3epHoW IMHUK

D15
1.5. UHAMKaTOp YPOBHA e
3apapa batapen 15 @} /® 16

1.6. UHAMKaTOP 3BYKOBOrO CUrHanNa

2. Knaswnatypa:

2.1 BKAtoueHue/BbIKIOYEHNE
npuUemHuKa

2.2. BK/IloUEHWe/BbIK/IIO4EHNE
3BYKOBOrO CUrHana

2.3. HacTpoiika ToYHOCTH

3.  doTonpuemHuK

4. Ty3blpbKOBbLIV YPOBEHb

5. Maruursl

6. OTMeTKM ypoBHA

i@'\@a

RotoSense

PABOTA C NPUBEOPOM
3apapkKa akkymynatopa
MuTaHne npubopa OCyLLECTBAAETCA Yepe3 NWUTWUIA-UOHHbIE
akkymynatopbl. Ecnm Bo Bpemsa paboTel ¢ npubopom
VMHAMKATOP NWTAaHMA  HauyWHaeT Muratb, HeobxoAMMO
3apAAUTb  aKKYMYNATOpbl. [JAA 3apafdKW  aKKyMynaTopos
Mcnonb3yiiTe 3apafHOe yCTPOWCTBO, BXOAALLEE B KOMMIEKT
noctaBku. [lonHaa 3apafKa aKKyMylATOPOB 3aHMMaeT
oKkono 5 vyacos. Bo BpemA 3apAaKu CBETOBOW WHAWKATOP
Ha 3apAagHoOM ycTpoWcTee 6yaeT KpacHbIM. Kak TonbKo
MHAMKATOP Ha 3apAAHOM YCTPOMCTBE CTaHeT 3e/eHbiMm,
AKKYMYNIATOPbI NOJIHOCTbIO 3apAeHbl. OTKAOUYUTE 3apAaHOe
yCTpoicTBO. [NA NPOANEHUA CPOKA CYXKObI aKKYMYyNATOPOB
3apAxanTe ux Kaxaple 3 mecaua.

3ameHa 3/1IeMeHTOB NUTAHUA B 1a3€PHOM NPUEMHUKE
MWUTaHWe Na3epHOro NPUeMHMUKa OCYLLLeCTBAAETCA C MOMOLLbIO
anemeHTa nuTaHua 6F22 9B, BxopAwero B KOMMJIEKT
nocTaBkW. baTapeliHblii OTCek HaXoAUTCA Ha 3aJHel CTOpoHe
NnasepHoro npuemHuka. OTKpoWTe KpblWKy 6aTapeliHoro
oTceka. YCTaBbTe 3/IeMeHT NUTaHua, cobaogan noNApHOCTb.
3aKpoiTe KpbllWKy 6aTapeiHoro oTceka.

Mpu nosasneHnn uHaukatopa { | Ha Aucnnee, 3amenute
SNEMEHT MUTAaHUA HA HOBbIU.

Mcnonb3yiTe TONBKO 31eMeHTbl MuTaHus Tuna 6F22 9B.
BbIHMMalTe 3N1E€MeHT NUTaHWA, €CAU NasepHbI NPUEMHUK
He WCno/ib3yeTcA B TeYeHWe AJIMTENbHOrO BPEeMEeHW, BO
nsbekaHne KOpPpPoO3UK U paspasa.

Bk/itoueHue/BbiknoueHue npubopa

KOpPOTKMM HaxKaTuem KHOMKK U BKJ/IIOUUTE/BbIKNIOUNTE
npu6op.

Mpu BKAOYEHUM NPUBOPA UHAMKATOP NUTaHUA ByaeT ropeTb
KPaCHbIM 1 NOTacHeT noc/ie BbiKAoYeHus npubopa.

BKatoueHue/BbiKNIOYEHUE
n3nyyeHums

KOPOTKMM HaxaTMem KHOMKK
NPUEMHUK.

npUemMHUKa NnasepHoro

BK/IIOUUTE/BbIKNIOYUTE

3BYyKOBasA MHAMKALMA B NPUEMHUKE 1a3ePHOrO U3NIyHeHUA
HU3Knii ypoBeHb 3BYKOBOW WHAMKALUMWU YCTAHOBNEH MO

ymonyaHuio. KOpoTKMM HaxkaTMem KHOMKK Bblbepute

ypOBEHb TPOMKOCTH CO CeAYIOLEN NOCNeA0BaATENbHOCTbIO:
HWU3KWIA > TPOMKMIA = BbIKNIOYEHWE 3BYKOBOW MHANKALUN.

MNoaceeTka gucnnen
MoacseTKka Ancnaesa BbIKAKYEHA NO yMOAYaHuoo. Haxkmute n

YAEPXKNBANTE KHOMKY B TeYeHue 3 CeKyHA 4YTobbl

BK/IOUYUTb/BbIKNOUYUTD noAacCBETKY.

TOYHOCTb NPMEMHUKA N1a3EPHOTO U3NYyUYEHUA
BbiCOKasn TOYHOCTb (+1.5 MMm/100 m) BbIGpaHa no ymonyaxuio.

KOpOTKI/IM HaXXatmem KHOMKU Bbl6epI/ITe TOYHOCTb:

Bbicokas (+1.5 mm/100 m) unu ctangaptHas (£2.5 mm/100 m).

Pa6orTa c nasepHbIM npuel
Haxmute KHonky
1a3epHOro U3nyyeHus
Haxmute KHOMKy
CcuUrHana.
HaxkmuTe 1 yaepuBanTe KHOMKY B TeYeHue Tpex
CEKYHA ANA BKIIOYEHWA/BbIKNOYEHUA NOACBETKM AUCNes.

Kom
ANA BKNKOYEHUA NPUEMHUKA

AN HAaCTPOMKM 3BYKOBOTO

HaxmuTe KHOMKY ana Bbl6Opa TOYHOCTM.

COOTBETCTBYIOLMIA MHAMKATOP NOABUTCA HA AUcnaee - % ans
BbICOKOM TOYHOCTH,
ANA CTaHAAPTHOM TOYHOCTH.

MoaHecute GOTONPUEMHUK K MpeAnonaraemomy MecTy
HaxXOXKAEeHWA NasepHoi nnHuKU. MNepemellaiite AeTeKTOp

BBEPX / BHU3, cnepya cTpenkam Ha aucnnee. Ctpenka W Ha
LUCniee YKasblBaeT, YTO AeTeKTOp A0/MKeH bbiTb NnepemeLLeH

BHW3, CTpesKa A YKasblBaeT, YTo AeTEeKTop A0/KeH 6biTb
nepemetueH Bepx. Koraa nasepHblit iyy nonagaet B LEHTP
doTonpuemHMKa U MoNOXKeHUe Na3epHoro siyya cosnagaert
C OTMeTKamMW YpOBHA, Ha AWCnaee MOABAAETCA CUMBON
06Hapy»KEeHHOM Na3epHON NUHUN % u AeTekTop
n3[aeT 3BYKOBOW CUrHaN (€C/1M 3BYKOBOI CUTHAN BKIOYEH).

PEXWMbI PABOTbI

PeXXMm aBTOMaTUYECKOrO BbipaBHUBaHUA

YcTaHoBUTE NpUBOP Ha TBEPAYIO YCTOWYMBYIO MNOBEPXHOCTD,
wrtatMe 5/8” unu yHuBepcasbHoe KpenneHue. BkiounTe
npubop. MHAMKATOP NUTAHUA FOPUT KPACHbBIM.

JlazepHblit Nyy 6yaeT muraTb BO BpemMA CaMOBbIpaBHUBaHMUA.
Mo 3aBepleHni0 CamMOBbIPABHMBAHMA TOJI0BKA /1a3epHOro
W3Ny4YeHWUA HayHeT BpalaTbCA MO YacoBOW CTPesiKe CO
CcKopoCTbio 600 06/MUH.

Ecnum HaknoH kopnyca npubopa npesbilaeT AuanasoH
camoBbIpaBHMBaHWA (5°), NasepHbii Nyy ByaeT mwuraTb,
roN0BKa Na3epHOro M3nyyeHua He 6yaeT BpawaTbes.
BbiktouMTE NPUBOP, yCTAHOBUTE €r0 CHOBA U BKAIOUMUTE eLle

I

KOpOTKMM HasKaTMem KHOMKW ANA  OTKNIOYEHUA
aBTOMATUYECKOro BbIPaBHMBAHUA nocne
pPa3ropu3oHTUPOBAHUA. MHAanKaTop OTK/OYEHNA
aBTOMATUYECKOTO BbipaBHMBaAHWA ByaeT mMuraTb 3eneHbiM.
Mpubop, BbIBEAEHHbIE U3  PaBHOBECUA  BHELWHUM
Bo3jeicTBnem, He 6yaeT BbipaBHMBaTbCA. Heobxoanmo
BbIK/OYNTL NPUBOP, BKAOUYUTL €ro CHOBA W MOBTOPUTH
onepauuto.

Pyu4HOM pexum

[laHHbIV peXXMm Mo3BONAET CTPOUTb HAK/JOHHbIE MIOCKOCTU
noa nto6bim yrnom.

YcTaHoBUTe Npubop Ha TBEPAYIO YCTOMUYMBYIO MOBEPXHOCTb.
BksitounTe npubop. MHAMKATOP NWUTaHUA FOPUT KPaCHbLIM.
NasepHblii nyy 6yaeT muraTb BO BpEMA CaMOBbIPaBHUBAHMA.
Mo 3aBeplieHWi0 CaMOBbIPaBHWUBAHWUA TON0BKA J1a3epPHOro
M3/lyYeHUA Ha4yHeT BPALLATbCA MO 4YacCOBOW CTpesKe co
CKOpOCTblo 600 06/MUH. N\
KOpOTKNM HaxaTuem kHonku [ 7]
pexum.

MNpnbop nepeiger B py4yHON pexumm paboTbl, MHAMKATOP
py4HOro ynpasneHus GyAeT ropeTb 3e/eHbIM. YCTaHOBUTE
npubop nos HeobXxoAUMbIM yraom W 3aduKcupyiite ero
nosoxeHue.

[nAa BbIXO4A M3 PYYHOro pexkuma paboTbl WU nepexopa B
ABTOMATUYECKUI PEXKUM HAXKMUTE KHOMKY N/ .
WHAMKATOP PYYHOTO yNpaB/iieHUA NOracHeT.

BK/IIOUMTE PYYHOI

MocTpoeHue HaKNOHHOM NAOCKocTH (no ocn X n'Y)

[aHHbIi  pekuM No3BONAET NPOELUPOBaTL HAK/IOHHYIO
NNOCKOCTb C HAKNOHOM N1a3€PHOM MHWUM B NIOCKOCTAX X 1 Y
[0 +10%.

YcTaHoBUTe NpUbOpP Ha TBEPAYIO YCTONYMBYIO MOBEPXHOCTb.

1. YnpaBsieHue KHONKamu Ha npubope

BkstounTe npubop. MHAMKATOP NWUTAHMA FOPUT KPaCHbLIM.
B npouecce camoBbIPaBHUBAHMA Na3epHbIA Ny4 MuUraerT.
Mocne 3aBeplueHnA NpoLEecca CamoBbIPaBHUBAHUA rOI0BKA
Na3epHOro  M3/y4YeHUA HayHeT BpaALWATbCA MO YaCOBOW
CTpesiKe co CKopocTbio 600 06/MUH.

KOPOTKNM HaaThem Ha KHOMKY M%7 akTusmpyiite pydHoi
pexum paboTbl. (A

Mpubop nepeitger B pyyHOi pexum paboTbl, MHAMKATOP
PYYHOro ynpaBAeHuaA BKAOYMTCA.

KHonkamu YCTaHOBUTE HEOBXOAMMBIN HAK/IOH MO OCH

Y. KHonkamu l ‘ ’ YCTaHOBUTE HEOBXOAUMbI

HaknoH no ocu X. lMocsie TOro, Kak nazepHan roNo0BKa NnpumeT
3af,aHHbIA HAK/JOH, OHAa HayHeT BPaLATbCA MO 4acoBOW

CTpesiKe co CKopocTbto 600 06/MUH.
N\\/~

KopoTkum HaxkaTvem Ha kHonky [”] BbIK/IIOUMTE PYYHO
pexum paboTbl. UHANKATOP PyYHOrO yNpaBAeHUs NOracHeT.

2. YnpaBneHue yepes npunokeHue “Roto Remote”

Bkatounute npubop. Brawouute Bluetooth Ha Bawem
cmapTdoHe. 3anycTuTe npuioxeHune «Roto Remote».
MpunoxeHne aBTOMAaTM4YeCKM OBHapykuT npubop u

noAKAouMTCA K Hemy no Bluetooth.
Mocne ycnewHoro coeguHeHua npubopa € NPUNONKEHUEM

no Bluetooth, Bbibepute B MEHIO NMPUNOXKEHUA.

MANUAL SLOPE N\\/-
AKTUBUPYINTE PyYHOW pexnm paboTbl HaxkaTUeM Ha @]
N\~

6O HaXXMUTE KHOMKY @] va npubope. Npubop neperiger
B PY4YHOW pexum paboTbl. MHAMKATOP PYyYHOTo pexuma
6yAeT ropeTb 3e/1eHbIM. \{

KopoTkum Haxatvem Ha vomerynmpyif'ﬁe HaKNOH

rOpPU30HTaNbHOW NIOCKOCTM NO ocK Y. KOPOTKUM Haxatnem
Ha oTperyanpynTe HakNoOH ropu3oHTaNbHOM
NAOCKOCTM MO ocK X. N\~ N\
KOopoTKMM Ha)aTnem Ha n6o kronkn L] wa
npubope OTKAUNUTE PYUHOW PEXMUM.

OTBeCHbIe Ny4yn

B npubope npegycmoTpeHa BO3MOXKHOCTb paboTbl C BEPXHUM
M HUKHUM OTBECOM (3€HWUT M Haaup). TOYKM OTBeCa CBETATCA B
nobom pexnme paboTbl npubopa.

CKOpOCTb BpaweHuns
1. YnpaBneHue KHONKamu Ha npubope
Mo ymonyaHuio yctaHoBeHa ckopocTb 600 06/MuH. Haxmute

KHOMKY GPM/ , UTO6bl U3MEHUTb CKOPOCTb BpaLLeHus

nasepHoro wusnyuyatens. CKOpOCTb BpalleHUA W3MeHAeTcs
cnegyrowmm obpasom: 600-0-120-300-600 06/MUH.

2. YnpaBneHue yepes npunokeHue “Roto Remote”

Bkatounte npubop. Bkawuute Bluetooth Ha Bawem
cmapToHe. 3anycTute npunoxeHne «Roto Remote».
MpunoxeHne aBTOMATUYECKM OBHApyXWUT npubop

noaKAuUTCA K Hemy no Bluetooth.
Mocse ycnewHoro coegnHeruns npuéopa ¢ NpuaoKeHnem no
Bluetooth, BbiGepute

MODE
KopoTkumn Haxkatmamu Ha GPM BbIGEPUTE CKOPOCTH

BpaLLEHNA. <+’
Mo ymon4aHuio ycTaHoBAEHa CKOpocTb 600 06/MUH.
CKOPOCTb NepeKkatoyaeTcs cneayowmnm obpasom: 600-0-120-
300-600... 06/MUH.

BHMMaHue! Yem meaneHHee CKOPOCTb BPaLLLEHUA, TEM Apye
ny4yoK.

CeKTop CKaHUpOoBaHUA

1. YnpaBneHue KHoMKamu Ha npubope

Haxkmute KHOMKY ANA aKTUBaUUU pexmnma
CKaHUPOBaHUA.

MocnepoBaTeibHbIM HaXaTUEM KHOMKW Bblbepute
HeobxoauMbI CeKTop cKaHuposaHus — 0°, 10°% 45°% 90°

180°. Ha)kmmuTe KHOMKY ’\ [NA NepeHoca ceKkTopa

CKaHMPOBAHUA NPOTUB YACOBOW CTPEJIKMU, KHOMKY f‘ -
Mo 4acoBOM CTPesKe.

2. YnpaBneHue yepes npuioxkeHune “Roto Remote”

Bkntounte npubop. Bkawouute Bluetooth Ha Bawem
cmapTdoHe. 3anycTute npunoxeHue «Roto Remote».
MpunoxeHne aBTOMaTUYeCKM OBHapyuT npubop U

noakAuYMTCA K Hemy no Bluetooth.
Mocne ycnewHoro coegnHeHuna npubopa ¢ NPUNOKEHUEM MO
Bluetooth, Bbibepute

KopoTKMMU HaxaTuammn Ha Bblbepute
HeobxoauMbIV CEKTOp CKaHupoBaHua - 0°, 10°; 45°; 90°; 180°.

Haxkatnem Ha / n \ cmecTuTe CeKTop

BpalleHUs Mo 4acoBoW cTpenke NGO NPOTUB 4acoBOW
CTPesIKM COOTBETCTBEHHO.

MarHuMTHasA MULLIEeHb

MarHutHaa  nasepHas MULIEHb
NOMOXEeT MNPOU3BOAUTL Pa3MeTKy
NOTONOYHbIX CUCTEM UK KapKaCHbIX 1
KOHCTPYKLMK, Hanpumep noa
rMMNCOKAPTOH. BCTPOEHHbI MarHuT
No3BONUT  NPUKPENWUTb  MULLEHb
K NOTO/IOYHbIM Hanpasaawowmm
WAW  Ha  KapKacCHbli  npodunb.
MuweHb Ha CcBOeW NOBEPXHOCTU
nveet NMHeHyo pasmeTky,
KOoTOpas MO3BOMUT  OMNpeaenuUTb
OTK/NIOHEHWe  OT  HOMMWHA/NIbHOTO
YPOBHA N NEPEHOCUTb KOHTPO/IbHbIE
TOYKM MpU pasmeTKe NasepHbIM
HUBEVPOM.

= INCHES

MPOBEPKA TOYHOCTHU

Ocb X

1. YcTaHoBuUTe Npubop Ha paccTosHum 0.5 m OT 04HOW CTeHbI
1 Ha 10 m oT apyroi Takum obpasom, 4yTobbl ocb X 6bina
HanpaB/ieHa Ha CTEHY.

2. BkatounTe npnbop. Mocne Toro, KOraa ypoBeHb YCTAHOBAEH,
OTMeTbTe NONOXKEHUE NlyHa Ha 0b6eunx cTeHax Toukamu X1 n X2.
3. Boblknounte npubop. lepeHecuTe ero, He MeHAA
NONIOXKEHNA Kopnyca, K NPOTUBOMOJ/IOXKHOW CTeHe.

4. BkntoynTe npubop. CoBMecTUTe NpoeLmpyemyio TMHUIO C
paHee caenaHHOM ToYKOM X2.

5. OTmeTbTe Ha MPOTUBOMOJ/IOXKHOW CTEHE TOYKY X3.

6. Ecnv paccTosHme mexay Toukamu X1 u X3 6onble 3 mm —
BbIKNOUUTE NPUBOP M 06PaTUTECH B CEPBUCHDIN LLEHTP.

Ocb Y

1. AnAa npoBepKn TouHoCTU npubopa no ocu Y yctaHoBUTE
npubop Takum obpasom, 4tobbl ocb Y bbina HanpasaeHa Ha
CTeHy.

2. BkntounTe npubop. Mocne Toro, Koraa ypoBeHb YCTaHOBAEH,
OTMeTbTe NONOKEHUE NyYa Ha 06enx cTeHax Toukamm Y1 n Y2.
3. Bbiknouute npubop. [epeHecuTe ero, He MeHsAs
NONOXeHNA Kopnyca, K NPOTUBOMOJ/IONKHOW CTeHe.

4. BkntounTe npubop. COBMECTUTE NPOELMPYEMYIO UHUIO C
paHee caenaHHoOM Toukon Y2.

5. OTmeTbTe Ha NPOTMBOMNONOXKHOW CTeHe ToUKy Y3.

6. Ecnv paccToaHue mexay Toukamu Y1 u Y3 6onbwe 3 mm —
BbIK/IOUNTE NPUBOP 1 06PATUTECH B CEPBUCHDIN LIEHTP.

YX0A4 U 3KCNNYATALUUA

POTaLMOHHBIN Na3epHbli HUBEIUP — BbICOKOTOUHbIN Npubop
n TpebyeTt 6epeskHoro obpalieHus. Mepen Hayanom paborT, a
TaKKe nocse mexaHU4Yeckux Bo3aeincTenin (nageHue, yaapbl)
npoBOAUTE NPOBEPKY TOYHOCTU Npubopa.

CobntofieHne cnefyloWwmUXx PeKOMEHAAUMIn NPoANUT CPOK
cny*K6bl npubopa:

1) XpaHute npubop, 3anacHble YacTU U akceccyapbl K Hemy
BHE lOCATAEMOCTM A,eTei U MOCTOPOHHUX L.

2) NepemeLaiiTe NpU6OP TONBKO B BbIKNIOYEHHOM COCTOAHWM
1 B NOCTaBAAEGMOM C HUM Kelice.

3) He xpaHuTe Np16op B NbIIbHBIX NN FPA3HBIX MOMELLEHUAX.
Mpubop ycTOWYMB K MbIAW U TPA3KU, OAHAKO ANUTENbHOE
BO3/eiCTBME 3TUX 3NEMEHTOB MOXKET NOBPEeAUTb BHYTPEHHUE
ABUKYLLMECA YacTu npubopa.

4) Xpauute npubop B cyxom mecte. [pubop sABnseTcs
BNArosalMWeHHbiM, OAHAaKo, 0CafoK, BAAXKHOCTb U
JKUMAKOCTU, KOTOpblE COAEPIKAT MWHEepasnbHble BelecTsa
MOryT NOBPeAWUTb 3NeKTpuyeckue cxembl npubopa. He
nbiTaliTecb NPoOCyWNUTb NpUbBOP C NOMOLLbIO OFHA UK
aneKkTpodeHa.

5) He xpaHuTte npubop B NOMeLLEHUAX C TEMNEePaTypONi Bbille
+50°C. BbicokMe TemnepaTypbl COKpalaloT CPOK roAHOCTU
3N1eKTPOHHbIX NpMbopoB, MoBpexAatoT baTapen nuTaHus,
AedOopMUPYIOT UK NNABAT HEKOTOPbIE JeTann U3 NNacTuKa.

6) He xpaHuTe npubop B XONOAHLIX NOMELEHNAX C
TemnepaTtypoit Huxe -20°C. lMocne XpaHeHWa B YC/J0BUAX
HU3KMX TemnepaTyp M MepeHoca B Tennoe noOMeLieHue,
npubop HarpesaeTcs, B pesynbTaTe 4ero BHyTpu npubopa
MOXEeT KOHEHCMPOBATLCA BAAra U NoBpPeaUTb MUKPOCXEMbI.
7) O6eperaiite npubop OT yAapos, MNAAEHWIA, CUAbHBIX
BMOPaLMIA. ITO MOXKET NPUBECTU K NOTEPe TOYHOCTU.

8) MNepuoguueckn nposepsinTe Npubop Ha TOYHOCTL (CMm.
paspen «MpoBepKa TOUHOCTUY).

9) YucTky npubopa cnesyeT NPOBOAUTL MATKOW BAAXKHOW
candetkoil. He uncCnonb3yinTe arpeccusBHble XMMUKaTbI,
oumnLLaloLLLMe PAacCTBOPUTENIN MW MOIOLLIME CPEACTBA.

10) AnepTypy fnlazepa NepuoAMYEcKU MpoTUpaiTe MArKoin
candeTkoii 6e3 Bopca ¢ M30NPONUAOBLIM CIUPTOM.

11) BblHMMaliTe 31eMeHTbl NTUTaHWA U3 Npubopa, ecin oH He
MCNONb3YeTCA B TEUEHUE A/IUTENIbHOTO BPEMEHU.

12) He octasnsaiTe B npubope paspsKEHHble 31EeMEHTbI
nuTaHuA.

FAPAHTUIHBIE OBA3ATE/IbCTBA

lapaHTWiHbIV nepuon cocTaBnsetT 24 mecAua C Aatbl
npogaxu. Cpok cnyx6bl npubopa - 36 mecsues.

[apaHTUA NOKPbIBAET BCE PacXoAbl MO PEMOHTY UK 3aMeHe
npubopa. fapaHTUA He NOKPbIBAeT TPAHCNOPTHbIE Pacxozbl,
CBfA3aHHble C BO3BPATOM Npnbopa B PEMOHT.

lapaHTUiiHble o06A3aTenbCcTBAa He PacnpoOCTPaAHAITCA  Ha
NOBPEXAEHUA, CTaBlUME Pe3yNbTaTOM MEXaHUYeckoro uau
MHOTO BO3AEMCTBMA, HapyWeHW npaBua 3KCnayatauuu,
CaMOCTOATE/NIbHOTO PEMOHTA, a TaK¥Ke Ha 3NeMeHTbI NUTaHNA.
fapaHTUliiHbIE  0bA3aTenbcTBa  He  pacrnpocTpaHAlTca
Ha C/Ay4au noTepu TOYHOCTM, BO3HMKWMWE B npouecce
JKcnayaTaummn npubopa He Mo NpUYMHe 3aBOACKOro bpaka,
a Takxe B c/nyvyae o6pbiBa MNOABWMXKHBIX Lenei NuUTaHWA
KOMMeHcaTopa B pe3ynbTaTe MHTEHCUBHOM IKCNyaTauumn nnm
HapyLeHN NpaBua sKCNAyaTaLum.

Pacxogabl no HacTpolike npubopa onnaynsatoTcA OTAENbHO.
MponssoauTeNb He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a:

- NoTepto NpubbLINN MK Heyao6CTBa, CBA3aHHbIE C AedeKToM
npubopa.

- Pacxoapl No apeHAe anbTepHaTMBHOTO 060pYAO0BaHMUA Ha
nepvoa pemMoHTa npubopa.

CEPBUC N KOHCY/IbTALLMOHHBIE YC/IYTU
KOHTaKTbl ANA CBA3M, KOHCY/NbTALMMU MOMKHO MONYYUTb Ha
caite www.condtrol.ru

YTUAU3ALUA

OTCNYXKMBLUWE CBOM CPOK MHCTPYMEHTbI, MPUHAANEKHOCTH
M ynakoBKa AO/MKHbl 6biTb  YTUAU3MPOBAHbI COrNACHO
AEeNCTBYIOLMM 3aKOHaM Ballel CTPpaHbl.

He BbibpacbiBaiiTe akkymynaTopbl/6aTapen B KOMMyHasbHbIN
Mycop, He 6pocaiiTe Ux B OTOHb UAW BOAY. AKKymynaTopbl/
6aTapeu cnepyeT cobupaTb M cAaBaTb Ha PEKYNEpaLmio Uan
Ha 9KONOTUYECKU YNCTYIO YTUNUBALUIO.

TonbKo 015 cmpaH-4neHos EC:

He BbibpacbiBaiiTe MHCTPYMEHTbI B KOMMYHa/IbHbIN Mycop!
CornacHo Esponeiickoit OupekTtuse 2002/96/EC o cTapbix
NEKTPUYECKUX U INEKTPOHHbBIX MHCTPYMEHTaxX U Nnpubopax u
ee NpeTBOPEHUIO B HALLMOHAIbHOE NPAaBO, OTC/YKUBLUWE CBOW
CPOK W3MepUTe/IbHbIE WHCTPYMEHTbI [AO/IKHbI cobupaTbea
OTAENbHO W ObITb NepefaHbl Ha 3KONOTMYECKU UUCTYIO
pekynepawmo oTXo08.

HeucnpasHble N NpULWEALIne B HEFOAHOCTb aKKYMYAATOpPbI/
6aTapen [0MKHbI 6bITb YTUAU3UPOBaHBI COrNacHo AnupekTuse
2006/66/EC.

MpoussoauTenb ocTaBnsaeT 3a coboil nNpaBo BHOCWUTb

M3MEHEeHWA B KOHCTPYKLMIO,  anroputmbl  paboTsl,
KOMMNNEKTaLmio npubopa 6e3 npeaBsapuTeNbHOro
yBeAOM/IEHUA.

EAL



